" SMX 10P/ 11P — Programmierbare Sicherheit nach DIN EN 81-20/50:2014
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SMX 10P SMX 11P

Einsatz als PESSRAL nach DIN EN 81-20/50:2014
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Steckklemmen
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i Inkr. TTL
SIN/COS
SsSl
2,4 W 2,4 W
24 VDC/2A

24 VDC; 20mA, Typ1 nach EN 61131-2
24 VDC; 250 mA

24 VDC/2A
230 VAC/2A

Max. 250 mA

56 Bit Logik- u. 64 Bit Prozessdaten,
frei konfigurierbar
CAN 2.0/CANopen/Real Time
Ethernet (UDP)

100x115x45 100x115x45
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SICHERHEITSFUNKTIONEN

Mit den kompakten, programmierbaren Steuerungen SMX 10P/ 11P sind die strengen Forderungen « EU-Typprufung, geeignet fur den Einsatz als PESSRAL nach DIN EN 81-20/50:2014, in Sicherheitsfunktionen bis SIL3

der DIN EN 81-20/50:2014 leicht und flexibel umgesetzt. * 14 sichere Eingange, 2 Meldeausgéange, 3 Abschaltkanale, hiervon 1 sicherer Relaisausgang

Die Sicherheitsbaugruppen sind EU-Typ gepriift als PESSRAL-Komponente bis SIL3 Anwendungen. « Sichere Logiksteuerung und umfangreiche Sicherheitsfunktionen zur Geschwindigkeits-, Rampen- und Positionsiiberwachung
Die integrierte sichere Logiksteuerung in Verbindung mit einer Vielzahl von Sicherheitsfunktionen zur « Flexibles Interface fiir Geschwindigkeits- und Positionsencoder

Geschwindigkeits-, Rampen- und Positionsiiberwachung ldsst jedem Spielraum fiir spezifische  Konfigurierbares Dateninterface zur Aufzugssteuerung per CAN/CANopen/Real-Time Ethernet

Losungsansitze und Verwendung bewdhrter Komponenten. Mit dem einfach zu konfigurierenden * Optional dezentrale Erweiterung/Anordnung per CAN- oder Ethernet-Verbindung

Dateninterface gelingt die Anpassung an lhre Aufzugssteuerung schnell und sicher!

i v
Funktionen Komponente Dateninterfice Beschreibung
Aufzugssteuerung
| Uberwachen STO+ Netzschiitz 0 Start Fahrt | Ansteuerung des Netzschiitz und STO mit Signal
8! Stillsetzen/ Energie- Rickmeldekontakt | Fahrbereit 0 ,Start Fahrt* der Aufzugssteuerung,
losschalten Antrieb STO+Schiitz Uberwachung der korrekten Schaltstellung
1] i i ‘ ‘ l ff ‘ x Antriebsstopp m. Fernauslésung max. 0 Antriebsstopp 0 Auslésen eines geregelten Stopps des Antriebs
| l ‘ | - Rampeniiberwachung Geschwindigkeitsbegrenzer / inaktiv und Setzen Betriebsbremse bei V=0, Uberwachung
1M Fahrschachtbremse Stoppliberwachung 0 der Stopprampe und Auslésen Geschwindigkeits-
A 1 inaktiv begrenzer / Fahrschachtbremse bei Verletzung
""""""""" Rampenuberwachung
Uberwachung Uberwachungskontakt | Zielentriegelungszone | Muten der Uberwachung SchlieRstellung Schacht-
Schlielstellung / schleife Schachttiiren aktiv tliren bei Ziel-Entrieglungszone aktiv UND V<0,1 m/s
! Verriegelung Geschw.-Sensor | Schachttiiren 0  bzw. aktivierter Rampeniberwachung Auslésung
AAALLLALALAL LSRR ARARAARALASY il Schachttiiren (optional) offen/verriegelt Antriebsstopp mit Rampeniiberwachung bei
FehlschlieBung
Uberwachung Uberwachungskontakte | Zielentriegelungszone | Wie Uberwachung Schachttiiren \
Schlielstellung / Kabinentiiren aktiv |
Verriegelung Geschw.-Sensor | Schachttiiren 0 |
Kabinenttiren (optional) offen/verriegelt
Uberwachung Uberwachungskontakte | Freigabe 0 Uberwachung des Nachsetzen mit aktiver
Nachsetzen bei Kabinentiiren Nachsetzen Relativpositionsbegrenzung und reduziertem
gedffneter Tir Geschw.-Sensor | Geschwindigkeitslimit
(optional) Ausldsung Antriebsstopp mit Rampeniiberwachung
bei FehlschlieRung
Uberwachung Uberwachungskontakt | Notriegelung 0 Uberwachung der Notentriegelungsschleife,
Notentriegelung schleife Notriegelung offen Auslésung Antriebsstopp mit Rampentiberwachung
Auslésemagnet 0 Grubenzone | bei Notentriegelung
Unterfallschutz Ausloésen Haltemagnet Unterfallschutz (Option)
Uberwachung Uberwachungsschleife | Uberwachungsschleife 0 Uberwachung der SchlieRstellung Kontaktschalter
Wartungs-u. Nottiren, der Kontaktschalter offen Auslésung Antriebstopp mit Rampeniiberwachung
Not-Stopp Schacht- bei Ansprechen Uberwachungsschleife

grube, Spannrolle etc.

e

ol Uberwachung Kontaktschalter | Konatkschalter 0 Uberwachung der SchlieRstellung Kontaktschalter
rie ge|ung SQhﬂéhtth — | Riickstellung max. Riickstellung Riickstellung aktiv Auslésung Antriebsstopp mit Rampeniiberwachung
g —— - Geschwindigkeists- bei Auslésung
- begrenzer
Uberwachung Not-Stopp, | Not-Stopp 0 Uberwachung Stopp-Rampe, Uberwachung der
YEREtY Inspektionssteuerung Inspektions- und Inspektionsschalter 0 Fahrtrichtung, Uberwachung der reduzierten
) . Riickholschalter Riickholschalter 0 Geschwindigkeit bei Inspektionsfahrt (optional)

Inspektions-Steuerung

CAN/CANopen
Ethernet

<—

Uberwachung Geschw.-Sensor | Uberwachung Maximal- 0 Uberwachung der Maximalgeschwindigkeit
Maximalgeschwindigkeit geschwindigkeit aktiv (Genauigkeit <5%), Auslosung Antriebsstopp mit
Rampeniiberwachung bei Ubergeschwindigkeit

Rampeniiberwachung bei Ansprechen

Stellungstiberwachung Kontaktschalter | Unterfallschutz 0 Stellungsiiberwachung des Unterfallschutzes
Unterfallschutz Stellung inaktiv Auslésen Antriebsstopp mit Rampeniiberwachung
Unterfallschutz bei Stellung aktiv
Notendschalter Positionssensor | Notendschalter 0 Uberwachung der reduzierten Geschwindigkeit bei
/ oben/unten Geschw.-Sensor | inaktiv reduzierter Pufferlange, Auslésung Antriebsstopp mit

/,

Reduzierte Positionssensor | Uberwachung 0 Uberwachung der reduzierten Geschwindigkeit bei
Geschwindigkeit in Geschw.-Sensor | reduzierte Gruben- reduzierter Pufferlange, Auslésung Antriebsstopp mit
Schachtgrube geschwindigkeit inaktiv Rampentiiberwachung bei Ansprechen




