
 

 

 

 

Programmierhandbuch  
 

 

  
Deutsch  

   

 SCU - Serie  

Mit SafePLC²  
   

   

 

 

  

Programmierhandbuch vor Erstinbetriebnahme/  
Integration der Baugruppe unbedingt lesen und beachten!  

 

Sicherheitshinweise beachten!  

 

Für künftige Verwendung aufbewahren!  

 

 

 
 

  



i  
 

Informationen  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 2 von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

 

Programmierhandbuch  für Geräte der SCU Serie  

 

  

 

Stand: 03 / 202 4 

 

 

HINWEIS  

 

 

Die deutsche Version  ist die Originalausführung des 

Programmierhandbuches . 

  

 

Ā Kontaktieren Sie sofort den Hersteller bei fehlende n Handbuch !  

Ā Halten Sie das Handbuch  stets griffbereit!  

Ā Vergewissern sie sich auf Vollständigkeit der Anleitung!  

Ā Beziehen sie diese Anleitung nur durch den ursprünglichen Herausgeber!  

  

 

 Technische Änderungen vorbehalten.  

 

Der Inhalt unserer Dokumentation wurde mit größter Sorgfalt 

zusammengestellt und entspricht unserem derzeitigen Informationsstand.  

Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktualisierung dieses Dokuments 

nicht immer zeitgleich mit der technischen Weiterentwicklung unserer 

Produkte durchgeführt werden kann.  

 

Informationen und Spezifikationen können jederzeit geändert werden. 

Bitte informieren Sie sich bei BBH Products GmbH über die aktuelle 

Version.  

 

  

Geräte der Firma  

 

BBH Products GmbH  

Böttgerstraße 40  

92637 Weiden  

 

Telefon: 0961 -48244 -0 

E-mail:  info@bbh.net  

Web:  www.bbh -products.de  
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HINWEIS  

 

Vor der Programmierung der Baugruppe muss diese vollständig installiert 

und in Betrieb genommen werden. Dazu müssen alle angeschlossenen 

Komponenten installiert und in Betrieb genommen und die Verbindungen 

angeschlossen sein.  

Bitte lesen und beachten Sie hierzu das Installationshandbuch SCU.  

 

HINWEIS  

 

Die Dokumentation (Installationshandbuch, Programmierhandbuch) sind über 

den Online -Download der Firma BBH Products frei verfügbar.  

 



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 4 von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

1.  Verzeichnis se  

1.1.  Inhaltsverzeichnis  

1.  Verzeichnisse  ................................ ................................ ...........  4  

1.1.  Inhaltsverzeichnis  ................................ ..............................  4  

1.2.  Abbildungsverzeichnis  ................................ ........................  9  

2.  Grundlegende Informationen  ................................ .................  16  

2.1.  Wichtige Verwendungshinweise  ................................ .......  16  

2.2.  Lieferumfang  ................................ ................................ ....  16  

2.3.  Begriffe  ................................ ................................ .............  16  

2.4.  Symbole und Signalwörter  ................................ ................  17  

2.4.1.  Sicherheitshinweise  ................................ ..........................  17  

2.5.  Mitgeltende Dokumente  ................................ ....................  18  

2.6.  Allgemeine Sicherheitshinweise  ................................ ........  19  

3.  Voraussetzungen  ................................ ................................ ....  20  

3.1.  Baugruppe SCU  ................................ ................................ .  20  

3.2.  Netzwerkeinbindung  ................................ .........................  20  

3.2.1.  EtherCAT  ................................ ................................ ...........  20  

3.2.1.1.  EtherCAT -Datenübertragung  21  

3.2.2.  FSoE  ................................ ................................ ..................  21  

3.2.3.  FSoE und EtherCAT  ................................ ...........................  22  

4.  Auswahl und Parametrisierung der SCU über SafePLC 2  ..........  23  

4.1.  Begriffe  ................................ ................................ .............  23  

4.2.  Installation  ................................ ................................ .......  26  

4.2.1.  Systemvoraussetzungen  ................................ ...................  26  

4.2.2.  Vorgehen bei der Installation  ................................ ...........  27  

4.2.3.  Hardlock  ................................ ................................ ...........  30  

4.2.4.  Deinstallation  ................................ ................................ ....  30  

4.2.5.  Running Application  ................................ ..........................  30  

4.3.  Benutzeroberfläche  ................................ ...........................  31  

4.3.1.  Hauptfenster  ................................ ................................ .....  31  

4.3.2.  Anpassen des Hauptfensters  ................................ .............  32  

4.3.2.1.  Zurücksetzen des Layouts  32  
4.3.2.2.  Andocken  32  
4.3.2.3.  Automatisches Ausblenden  33  

4.3.3.  Titelleiste  ................................ ................................ ..........  34  

4.3.4.  Hauptmenü  ................................ ................................ .......  35  

4.3.5.  Menüband  ................................ ................................ .........  38  

4.3.5.1.  Start  39  
4.3.5.2.  Fenster  40  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 5 von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

4.3.5.3.  Filter  45  

4.3.6.  Statusleiste  ................................ ................................ .......  46  

4.3.7.  Maus -  und Tastaturbefehle  ................................ ...............  46  

4.3.7.1.  Mausabhängige Aktionen  46  
4.3.7.2.  Tastaturbefehle  47  

4.3.8.  Browser  ................................ ................................ ............  48  

4.3.9.  Steuerung über Dokumentregisterkarten ..........................  49  

4.3.10.  Planarten  ................................ ................................ ..........  51  

4.3.10.1.  Anschlussplan  51  
4.3.10.2.  Verdrahtungsplan  52  
4.3.10.3.  Funktionsplan  53  
4.3.10.3.1.  Gruppen  54  
4.3.10.4.  Data View Scheme  55  
4.3.10.5.  Globales Netzwerk  55  
4.3.10.6.  Lokales Netzwerk  55  

4.3.11.  Arbeitsfläche  ................................ ................................ .....  56  

4.3.12.  Bibliothek (Bibliotheksfenster)  ................................ .........  57  

4.3.13.  Eigenschaftenfenster  ................................ ........................  58  

4.3.13.1.  Aufbau des Eigenschaftenfensters  60  
4.3.13.2.  Men¿ ĂErweiterte Eigenschaftenñ 61  
4.3.13.3.  Validierung von Eigenschaften  61  
4.3.13.3.1.  Eingabevalidierung  61  
4.3.13.3.2.  Wertvalidierung  62  
4.3.13.3.3.  Adaption  62  

4.3.14.  Nachrichtenfenster  ................................ ...........................  63  

4.3.14.1.  Kontextmenü im Nachrichtenfenster  64  

4.3.15.  Global suchen  ................................ ................................ ...  64  

4.3.15.1.  Sucheinstellungen  65  
4.3.15.2.  Schnell zu einem Element springen  65  

4.3.16.  Drucken  ................................ ................................ ............  66  

4.3.17.  Einstellungen  ................................ ................................ ....  68  

4.3.18.  Auto - Wiederherstellen  ................................ ......................  70  

4.3.19.  Informationen zum Programm  ................................ ..........  71  

4.3.20.  Beenden  ................................ ................................ ............  71  

4.3.21.  Benutzerrechtefenster  ................................ ......................  71  

4.3.21.1.  Registerkarte ĂBenutzerñ 72  
4.3.21.2.  Registerkarte ĂGruppenñ 72  

4.4.  Ablauf  ................................ ................................ ...............  73  

4.4.1.  Allgemeiner Arbeitsablauf  ................................ .................  73  

4.4.2.  Plan des Netzwerks  ................................ ...........................  80  

4.4.3.  Auswahl der Baugruppen / Netzwerk - Komponenten  ........  84  

4.4.4.  FSoE - Einstellungen der Baugruppen / Netzwerk - Optionen  86  

4.4.5.  Optionales Feldbusinterface  ................................ ..............  87  

4.4.6.  Festlegen der Ein -  und Ausgänge der Baugruppen  ............  88  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 6 von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

4.4.7.  Konfiguration des FSoE Slaves  ................................ ..........  89  

4.4.7.1.  Slave Profil -Erstellung  92  
4.4.7.2.  Parametrierung des Slaves im FSoE Master  95  
4.4.7.3.  Slave -Profil Arten  97  
4.4.7.4.  Konfiguration Fremdgeräte  100  
4.4.7.5.  Einstellung der Achsparameter  101  

4.4.8.  Festlegen der Funktionen  ................................ ................  104  

4.4.9.  Einbinden von vorhandenen Slaves von Fremdfirmen  .....  105  

4.4.9.1.  Allgemeines  105  
4.4.9.2.  Einbinden der Slaves  105  
4.4.9.2.1.  SDC (Keba)  105  
4.4.9.2.2.  EL1904, EL2904, EP1908 -002, EP1957, EL6910 (Beckhoff)  108  
4.4.9.3.  Einbinden nicht -vordefinierter Slaves  111  

4.4.10.  Hinzufügen von Eingangsbausteinen  ..............................  111  

4.4.11.  Einfügen von Ausgangselementen  ................................ ..  111  

4.4.12.  Die Logikmodule  ................................ .............................  112  

4.4.13.  Schaltung  ................................ ................................ ........  112  

4.4.14.  Verwendung von Funktionsgruppen  ................................  114  

4.4.14.1.  Versionierung von Gruppen  115  

4.4.15.  Erstellung eines Programms  ................................ ...........  116  

4.4.16.  Übertragung des Programms auf das Gerät  ....................  118  

4.4.16.1.  Verbindungseinstellungen:  119  

4.4.17.  System und Logik - Diagnose  ................................ ............  120  

4.4.17.1.  Ablauf der Diagnose im Funktionsbausteindiagramm  123  
4.4.17.1.1.  Diagnose in der Arbeitsfläche  123  
4.4.17.1.2.  Diagnose in der Registerkarte ĂFunktionsbausteineñ 123  

4.4.18.  Scope - Diagnose  ................................ ..............................  126  

4.4.18.1.  Scope -Schemen  129  
4.4.18.2.  Ablauf bei der Messung im Bereich  138  
4.4.18.3.  Vorbereiten der Messung  138  
4.4.18.4.  Starten einer Messung  138  
4.4.18.5.  Stoppen einer Messung und Anzeigen der Daten  138  

4.5.  Validierungsreport  ................................ ..........................  139  

4.5.1.  Bearbeitungsschritte  ................................ .......................  140  

4.6.  Benutzermanagement  ................................ .....................  143  

4.7.  Slave Device Editor  ................................ .........................  144  

4.7.1.  Import eines Slavegerätes  ................................ ..............  146  

4.7.2.  Import eines Slave - Profils  ................................ ..............  147  

4.7.3.  Umbenennen eines Gerätes/Profils  ................................  148  

4.7.4.  Slave - Profil löschen  ................................ ........................  148  

4.7.5. Ein Slave - Profil löschen (benutzerdefiniert)  ...................  149  

4.7.6.  Vorgang abbrechen  ................................ .........................  149  

4.8.  Geräteschnittstelle  ................................ ..........................  150  

4.9.  Exportfenster  ................................ ................................ ..  153  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 7 von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

4.10.  Netzwerke ................................ ................................ .......  155  

4.10.1.  Master zu Master (SMMC)  ................................ ...............  155  

4.10.1.1.  Beschreibung  155  
4.10.1.2.  Erstellung  155  
4.10.1.3.  Konfiguration  157  
4.10.1.4.  Verwendung  159  

4.10.2.  Feldbus  ................................ ................................ ...........  161  

4.10.2.1.  Beschreibung  161  
4.10.2.2.  Erstellung  161  
4.10.2.3.  Konfiguration des Feldbusses  162  
4.10.2.3.1.  Nicht sichere Verwendung  164  
4.10.2.3.2.  Sichere Verwendung  169  

4.10.3.  Fast - Channel  ................................ ................................ ...  173  

4.10.3.1.  Beschreibung  173  
4.10.3.2.  Erstellung  173  
4.10.3.3.  Gerätekonfiguration im Fast -Channel  174  
4.10.3.4.  Anwenderprogramm  175  

4.11.  Inhalt der Bibliothek  ................................ .......................  178  

4.11.1.  Gerätemodule  ................................ ................................ .  179  

4.11.1.1.  Mastergeräte  179  
4.11.1.2.  Slave -Geräte  179  
4.11.1.3.  Peripheriegeräte  180  

4.11.2.  Eingangsbausteine  ................................ ..........................  180  

4.11.2.1.  Auflistung der Eingangselemente  184  
4.11.2.2.  Block -Rest / Alarm -Reset  193  
4.11.2.2.1.  Funktionalität des Block -Reset  193  
4.11.2.2.2.  Alarm -Reset  193  

4.11.3.  Ausgangsbausteine  ................................ .........................  194  

4.11.3.1.  EMU-Überwachung  194  
4.11.3.2.  Auflistung der Ausgangselemente  195  

4.11.4.  Geberkombinationen  ................................ .......................  199  

4.11.4.1.  Konfiguration von SDU Geräten  200  
4.11.4.1.1.  Auswahl der Gebertypen  201  
4.11.4.1.2.  Einstellung des Geberbereichs  203  
4.11.4.1.3.  Achskonfiguration  206  
4.11.4.1.4.  Festlegung der Auflösung  209  

4.11.5.  Funktionsbausteine  ................................ .........................  217  

4.11.5.1.  Logische Funktionen  217  
4.11.5.2.  Safe Arithmetic (ĂSARCñ) 228  
4.11.5.2.1.  Überblick SARC -Funktionen  229  
4.11.5.2.2.  Einzelbeschreibung SARC -Funktionen  230  
4.11.5.2.3.  Beispiele zu SARC -Funktionen  237  
4.11.5.3.  Sicherheitsfunktionen  240  
4.11.5.3.1.  Übersicht Sicherheitsmodule  241  
4.11.5.3.2.  Auflistung der Sicherheitsfunktionen  243  
4.11.5.4.  Muting Funktionen  301  
4.11.5.5.  Globale Netzwerkelemente  306  
4.11.5.6.  Feldbus -Netzwerkelemente  307  
4.11.5.7.  Anschlüsse  308  
4.11.5.8.  Gruppen  310  
4.11.5.8.1.  Gruppe erstellen  310  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 8 von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

4.11.5.8.2.  Einstellen der Gruppenverwaltung  312  
4.11.5.8.3.  Export/Import einer Funktionsgruppe  313  
4.11.5.8.4.  Gruppenschnittstelle  315  

5.  Inbetriebnahme  ................................ ................................ ....  317  

5.1.  Einschaltsequenz  ................................ ............................  317  

5.2.  Reset - Verhalten  ................................ ..............................  317  

5.3.  LED - Anzeige  ................................ ................................ ....  318  

5.4.  Parametrierung  ................................ ...............................  318  

5.5.  Regelmäßige Funktionsprüfung  ................................ ......  318  

5.6.  Validierung  ................................ ................................ .....  319  

5.6.1.  Validierungsreport erstellen  ................................ ...........  319  

5.6.2.  Validierung Konfiguration  ................................ ...............  321  

5.6.3.  Validierung PLC Programm  ................................ .............  322  

5.6.3.1.  Allgemein  322  

5.6.4.  Eingangselemente  ................................ ...........................  323  

5.6.5.  Validierung SARC  ................................ ............................  324  

5.6.5.1.  Allgemein  324  
5.6.5.2.  Online Diagnose  327  

5.6.6.  Überwachungsfunktionen  ................................ ...............  328  

5.6.6.1.  Kaskadierung  328  
5.6.6.2.  Achsgruppen  329  

5.7.  Sicherheitstechnische Prüfung  ................................ ........  331  

5.7.1.  Ablauf der Validierung  ................................ ....................  331  

5.8.  Firmwareupdate  ................................ ..............................  332  

5.8.1.  Update nur CPU A/B  ................................ .......................  332  

5.8.2.  Update FPGA  ................................ ................................ ...  332  

5.9.  SARC Lizensierung  ................................ ..........................  334  

6.  Störung und Fehlersuche  ................................ ......................  335  

7.  Abkürzungsverzeichnis  ................................ .........................  336  

8.  Anhang  ................................ ................................ .................  338  

8.1.  CoE Objektliste  ................................ ...............................  338  

8.2.  Functional Input  ................................ .............................  340  

8.2.1.  SCU- x - EC/NM  ................................ ................................ ..  340  

8.2.2.  SDU - x  ................................ ................................ ..............  340  

8.3.  Functional Output  ................................ ...........................  341  

8.3.1.  SCU- x - EC/NM  ................................ ................................ ..  341  

8.3.2.  SDU - x  ................................ ................................ ..............  342  

8.4.  Diagnose Logbuch  ................................ ...........................  344  

8.5.  PLC Verarbeitung  ................................ ............................  345  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 9 von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

8.5.1.  PLC ï Befehle  ................................ ................................ ..  345  

8.5.2.  Ressourcenzuordnung ................................ .....................  346  

8.5.3.  PLC - Operand  ................................ ................................ ...  348  

 

 

1.2.  Abbildungsverzeichnis  
Abbildung 1: Netzwerk EtherCAT  ................................ ................................ .....  20  

Abbildung 2: Netzwerk FSoE ................................ ................................ ............  22  

Abbildung 3 Benutzeranmeldung  ................................ ................................ ......  30  

Abbildung 4 Aufbau des Hauptfensters  ................................ ..............................  31  

Abbildung 5 Registerkarte ĂFensterñ, Einstellung des Benutzerlayouts ¿ber die 

Untergruppe ĂWerkzeugeñ................................ ................................ ...........  32  

Abbildung 6 Personalisieren des Anwendungsfensters durch Andocken ..................  32  

Abbildung 7 Andocken, Beispiel: Eigenschaften (Eigenschaftenfenster) an linke Seite 

unter Browser ablegen  ................................ ................................ ...............  33  

Abbildung 8 Automatisches Ausblenden eines Bereichs  ................................ .......  33  

Abbildung 9 Kontextmenü des Anwendungsfensters  ................................ ...........  34  

Abbildung 10 SafePLC², Hauptmenü: ab Version 1.7.3.9073 Dokument -  und 

Anwendungsfunktionen  ................................ ................................ ..............  35  

Abbildung 11 Menüband, QuickInfo Tastenanzeige  ................................ .............  38  

Abbildung 12 Fenster "Tabelle der funktionalen Ausgänge"  ................................ ..  41  

Abbildung 13 Fenster ĂDokumenteigenschaftenñ-  Dokument  ................................  42  

Abbildung 14 Dokumenteigenschaften -  Mastergerät: Geräteinformationen  ...........  43  

Abbildung 15 Dokumenteigenschaften: Verbindungseinstellungen  ........................  43  

Abbildung 16 Fenster "Signaltabelle"  ................................ ................................  44  

Abbildung 17 Ansicht im Funktionsplan, alle Filter aktiviert  ................................ ..  45  

Abbildung 18 Ansicht im Funktionsplan, Abwählen der Filterkategorie 

ĂAchsgeschwindigkeitñ ................................ ................................ ................  45  

Abbildung 19 Einfügen eines Ausgangselements in den Funktionsplan am Beispiel 

"Bsestätigungstaste1"  ................................ ................................ ................  48  

Abbildung 20 Verschieben eines Elements innerhalb eines übergeordneten Knotens 

durch Ziehen und Ablegen am Beispiel "Logisch 1 Block 1"  .............................  49  

Abbildung 21 Blatt -Kontextmenü  ................................ ................................ .....  50  

Abbildung 22 Ansicht ĂAnschlussplanñ ................................ ...............................  51  

Abbildung 23 Fenster "Gerät auswählen"  ................................ ...........................  51  

Abbildung 24 Ansicht ĂVerdrahtungsplanñ ................................ .........................  52  

Abbildung 25 Ansicht Funktionsplan, markierter funktionaler Eingang  ...................  53  

Abbildung 26 Ansicht Funktionsplan, markierter funktionaler Ausgang/Melde -Datei  53  

Abbildung 27 Ansicht Funktionsplan, strukturierter Aufbau des 

Funktionsbausteindiagramms durch Einsatz von Anschlüssen  ..........................  54  

Abbildung 28 Arbeitsflächen -Kontextmenü  ................................ ........................  56  

Abbildung 29 Ziehen eines Elements aus dem Bibliotheksfenster  ..........................  57  

Abbildung 30 Fenster ĂEigenschaftenñ mit Kontextmen¿ ................................ .....  58  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 10  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

Abbildung 31 Fenster ĂEigenschaftenñ mit Informationen zur aktuell ausgewªhlten 

Eigenschaft (Beispiel ĂUND  Block 1ñ) ................................ ...........................  59  

Abbildung 32 Aufbau Eigenschaftenfenster.  ................................ .......................  60  

Abbildung 33 Eigenschaftenfenster mit erweiterten Optionen  ...............................  61  

Abbildung 34 Wert der Eigenschaft ĂAnzahl der Eingangsanschl¿sseñ liegt nicht im 

Bereich  ................................ ................................ ................................ .....  61  

Abbildung 35 Beispiel einer Wertvalidierung. Nach der Änderung der Eigenschaft 

ĂHºchstgeschwindigkeitñ in 5 ist die Eigenschaft ĂAbschaltschwelleñ ung¿ltig. ....  62  

Abbildung 36 Beispiel der Adaption: Nach der Änderung des Eigenschaftswerts von " 

Anzugsverzögerung" in 10 ms wurde der Wert durch die Adaptionsfunktion 

ausgewertet und in 16 ms geändert.  ................................ ............................  62  

Abbildung 37 Ansicht des Nachrichtenfensters mit Beispielausgabe ĂKompilierungñ 63  

Abbildung 38 Nachrichtenfenster mit Suchfeld  ................................ ...................  63  

Abbildung 39 Nachrichtenfenster mit Kontextmenü  ................................ ............  64  

Abbildung 40 Fenster "Global suchen"  ................................ ..............................  64  

Abbildung 41 Sucheinstellungen definieren  ................................ ........................  65  

Abbildung 42 Reiter "Druckvorschau"  ................................ ...............................  66  

Abbildung 43 Registerkarte ĂAllgemeinñ im Benutzerfenster ĂEinstellungen" ..........  68  

Abbildung 44 Registerkarte ĂBenutzer-Pfadñ im Benutzerfenster ĂEinstellungenñ ....  68  

Abbildung 45 Registerkarte ĂBibliothekñ im Benutzerfenster ĂEinstellungenñ ..........  69  

Abbildung 46 Fenster "Auto -Wiederherstellen"  ................................ ...................  70  

Abbildung 47 Informationsfenster über SafePLC²  ................................ ...............  71  

Abbildung 48 Registerkarte ĂBenutzerñ [Users] im Benutzerrechtefenster..............  72  

Abbildung 49 Registerkarte ĂGruppenñ im Benutzerrechtefenster. ........................  72  

Abbildung 50 Beschreibung der Gerätevorschau  ................................ .................  74  

Abbildung 51 Auswahl eines Slave -Geräts  ................................ .........................  75  

Abbildung 52 Eigenschaftenfenster des Geräts  ................................ ...................  75  

Abbildung 53 Bestätigungsschaltfläche mit fehlender Einstellung (rot)  ..................  76  

Abbildung 54 Auswahl eines Eingangsbausteins über die Bibliothek  ......................  77  

Abbildung 55 Einfügen des Eingangsbausteins  ................................ ...................  77  

Abbildung 56 Informationsfenster  ................................ ................................ ....  78  

Abbildung 57: Beispiel -  Skizze  ................................ ................................ ........  82  

Abbildung 58: FSoE -Plan ................................ ................................ .................  83  

Abbildung 59: Auswahl Master  ................................ ................................ .........  84  

Abbildung 60: Auswahl Achs -  und IO -Slaves [EA -Slaves]  ................................ ....  85  

Abbildung 61: Je Baugruppe ein Blatt  ................................ ...............................  85  

Abbildung 62: Baugruppenauswahl ................................ ................................ ...  86  

Abbildung 63: Netzwerkwahl  ................................ ................................ ...........  87  

Abbildung 64: Netzwerk EtherCAT  ................................ ................................ ....  87  

Abbildung 65: IO -Elemente einfügen  ................................ ................................  88  

Abbildung 66: Zusätzliches Bespiel zur Zuordnung zu einer Baugruppe  .................  88  

Abbildung 67: IO -Elemente eingefügt (Master)  ................................ ..................  89  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 11  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

Abbildung 68 Einstellung des Slave -Profils in der FSoE -Masterkonfiguration  ..........  89  

Abbildung 69 Slave -Profile im Funktionsplan ................................ ......................  90  

Abbildung 70 FSoE -Einstellungen bei Slave -Baugruppen  ................................ .....  91  

Abbildung 71: FSoE -Optionen für Slaves  ................................ ...........................  91  

Abbildung 72 Neues Dokument, Anschlussplan> IO -Elemente hinzufügen Slave 1  ..  92  

Abbildung 73 Bestimmen der Sicherheitsfunktionen für Slave 1  ...........................  93  

Abbildung 74 Anlegen der sicheren F -Bus Ein -  und Ausgänge für Slave 1  ..............  93  

Abbildung 75 Anschlussplan mit Elementen ï Slave 1  ................................ .........  94  

Abbildung 76 Ansicht des Slave Profils in der FSoE Master Konfiguration  ...............  95  

Abbildung 77 Fertige Profilerstellung der FSoE Ein -  und Ausgänge im FSoE Slave -

Dokument  (Slave 1)  ................................ ................................ ..................  96  

Abbildung 78 FSoE Master Dokument, Auswahl des erstellten Slave -Profils am 

Beispiel SDU Slave  ................................ ................................ .....................  98  

Abbildung 79 SIO Profil (Funktionsplan)  ................................ ............................  98  

Abbildung 80 40 Bit In/Out Profil (Funktionsplan) ................................ ...............  98  

Abbildung 81 SDU Profil (Funktionsplan)  ................................ ...........................  98  

Abbildung 82 96 Bit In/Out Profil  ................................ ................................ .....  99  

Abbildung 83: Parameter der Achs -Eigenschaften im Slave (SDUs) / im Master 

(FSoE-Slaves)  ................................ ................................ ..........................  101  

Abbildung 84: Sicherheitsfunktionen  ................................ ...............................  104  

Abbildung  85:  Bibliothek -Slaves SDC (KEBA), EL1904, EL2904 (Beckhoff), TWK 

Encoder  ................................ ................................ ................................ ...  105  

Abbildung 86: SDC -Symbol Verdrahtungsplan  ................................ ..................  105  

Abbildung 87: SDC -Parameter  ................................ ................................ ........  106  

Abbildung 88 SDC -Achsen  ................................ ................................ ..............  107  

Abbildung 89 SDC -Achseigenschaften  ................................ ..............................  107  

Abbildung 90: ELé. und EPé. im Anschlussplan ................................ ................  108  

Abbildung 91: IO -Slave -Baugruppen EL x904 und EP1957 im Verdrahtungsplan  ...  108  

Abbildung 92: IO -Slave -Baugruppen EL x904 mit Anschlussbelegung  ..................  109  

Abbildung 93: Eigenschaften der IO -Slave -Baugruppen EL x904  .........................  109  

Abbildung 94 Verzweigung hinzufügen  ................................ .............................  113  

Abbildung 95 Hinzugefügter Knotenpunkt bzw. Verzweigung im Funktionsplan  .....  113  

Abbildung 96 Darstellung einer Funktionsgruppe  ................................ ...............  114  

Abbildung 97 Funktionsbausteine im Register "Gruppen"  ................................ ....  114  

Abbildung 98 Ordner Gruppeninterface in Bibliothek  ................................ ..........  115  

Abbildung 99 Funktionsgruppe, hinzufügen eines "Version" -Bausteins  .................  116  

Abbildung 100 Funktionsgruppe, Einstellung während der Gruppensperrung  .........  116  

Abbildung 101 Dokumenteneigenschaften, Verbindungseinstellungen  ..................  118  

Abbildung 102 Verbindungseinstellungen  ................................ .........................  119  

Abbildung 103 Diagnosefenster mit seinen Registerkarten  ................................ ..  120  

Abbildung 104 Diagnosefenster, Prozessabbild  ................................ ..................  120  

Abbildung 105 Diagnose, Log Book: Parameter  ................................ .................  121  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 12  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

Abbildung 106 Ablauf der Diagnose in der Arbeitsfläche  ................................ .....  123  

Abbildung 107 Ausgewählte Bausteine in der Arbeitsfläche  ................................ .  124  

Abbildung 108 Anzeige des logischen Zustands von Eingangen und Ausgängen im 

ausgewählten Baustein  ................................ ................................ ..............  124  

Abbildung 109 Scope, Bereichsansicht in der Geräteschnittstelle  .........................  126  

Abbildung 110 Übersicht der Scrollleiste für das Hauptdiagramm  ........................  126  

Abbildung 111 Skalierung des Diagramms über die Schieberleisten  .....................  128  

Abbildung 112 Auswahl eines Ausgangs für den Export  ................................ ......  129  

Abbildung 113 Felder mit den Applikationsinformationen für den Validierungsreport

 ................................ ................................ ................................ ..............  139  

Abbildung 114: Ansicht Dialogfenster Slave Device Editor  ................................ ..  144  

Abbildung 115: Slave Device Editor: Details zu Gerät und Profil  ..........................  145  

Abbildung 116 Symbole in der Geräteschnittstelle ï nicht verbunden  ...................  150  

Abbildung 117 Symbole ï verbunden ................................ ...............................  150  

Abbildung 118 Nachrichtenfenster; zeigt an das der CRC erzeugt wurde  ..............  153  

Abbildung 119 Registerkarte ĂProjektñ ................................ .............................  154  

Abbildung 120 Registerkarte "Parameter"  ................................ ........................  154  

Abbildung 121 Auswahl des Ăaktiviere Globales Netzwerkñ-Feldes  .......................  155  

Abbildung 122 Ansicht unter ĂGlobales Netzwerkñ, SMMC ................................ ...  156  

Abbildung 123 ĂGlobales Netzwerkñ, SMMC-Linie ................................ ...............  157  

Abbildung 124 SMMC im Bibliotheksfenster  ................................ ......................  157  

Abbildung 125 Eigenschaftsfenster, Master zu Master -Eigenschaft  .......................  158  

Abbildung 126 Reiter ĂGlobales Netzwerkñ................................ ........................  158  

Abbildung 127 Browser, Gerät einstellen als SMMC -Master über Browserfenster  ...  159  

Abbildung 128 SMMC Ausgangsanschluss  ................................ .........................  159  

Abbildung 129 SMMC Eingangsanschluss  ................................ ..........................  160  

Abbildung 130 Eigenschaftsfenster "Lokales Netzwerk"  ................................ ......  161  

Abbildung 131 Gerät im lokalen Netzwerk  ................................ ........................  161  

Abbildung 132 Konfiguration der Feldbusschnittstelle im Mastergerät  ..................  162  

Abbildung 133 Die Konfiguration des Feldbusses im Projekt  ................................  163  

Abbildung 134 Übersicht der Netzwerk -Protokolle  ................................ .............  163  

Abbildung 135 Nicht sichere Verwendung  ................................ .........................  164  

Abbildung 136 Funktionsbaustein "Funktionaler Eingang", Ansicht in der Bibliothek

 ................................ ................................ ................................ ..............  165  

Abbildung 137 Funktionsblock "Funktionaler Eingang", Ansicht im Funktionsplan  ..  165  

Abbildung 138 Beispiel eines verknüpften "Funktionalen Eingangs"  .....................  166  

Abbildung 139 Eigenschaftsfenster -  Funktionaler Eingang  ................................ ..  166  

Abbildung 140 Funktionaler Eingang: *Use top input connector -Funktion, mit 

Variante Eingänge links (inaktiv) oder oben (aktiv)  ................................ .......  166  

Abbildung 141 Funktionsbaustein ĂFunktionaler Ausgang/Melde Dateiñ, Ansicht in der 

Bibliothek  ................................ ................................ ................................  167  

Abbildung 142 Funktionsblock "Funktionaler Ausgang/Melde Dateiñ, Ansicht im 

Funktionsplan  ................................ ................................ ...........................  167  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 13  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

Abbildung 143 Eigenschaftsfenster -  Funktionaler Ausgang/Melde Datei  ................  168  

Abbildung 144 Funktionaler Ausgang mit 3 Ausgängen  ................................ ......  168  

Abbildung 145 Eigenschaftsfenster für funktionalen Ausgang, mit 3 Ausgängen  ....  168  

Abbildung 146 Funktionaler Ausgang, Einstellen eines Bausteinausganges  ...........  169  

Abbildung 147 Auswahl der sicheren Netzwerk -Verbindungen  .............................  169  

Abbildung 148 Einstellungen der logischen Ein -  und Ausgänge  ............................  170  

Abbildung 149 F -Bus Eingang: Funktionsblock und Eigenschaften  .......................  170  

Abbildung 150 F -Bus Ausgang: Funktionsblock und Eigenschaftsfenster  ...............  171  

Abbildung 151 Eigenschaftsfenster ĂFeldbus EtherCATñ ................................ ......  171  

Abbildung 152 Reset über Netzwerk  ................................ ................................  172  

Abbildung 153 Fast -Channel -Funktionsplan  ................................ ......................  173  

Abbildung 154 Fast -Chanel -Funktionsplan, FC -Verbindung aktivieren im Slave -

Baugruppen -Eigenschaften -Fenster  ................................ .............................  174  

Abbildung 155 Fast -Channel im Bibliotheksfenster  ................................ ............  175  

Abbildung 156 Zugriff ID: Auswahl Slavenummer und Bitnummer  .......................  176  

Abbildung 157 Zugriff ID: Auswahl Slavenummer und Bitnummer  .......................  176  

Abbildung 158 Zugriff ID: Auswahl Bitnummer Merker  ................................ .......  176  

Abbildung 159 Zugriff ID: Auswahl Bitnummer Merker  ................................ .......  177  

Abbildung 160 Ansicht der Bibliothek ï Anschlussplan ausgewählt  .......................  178  

Abbildung 161 Ansicht der Bibliothek ï Funktionsplan ausgewählt  .......................  178  

Abbildung 162 Liste der Eingangsbausteine  ................................ ......................  180  

Abbildung 163 Eigenschaftenfenster der Bestätigungstaste  ................................  181  

Abbildung 164 Eigenschaften des Start - /Rückstellungselements  ..........................  188  

Abbildung 165 Start - /Reset -Baustein verbunden mit Bestätigungstaste  

(überwachtem Start), im Verdrahtungsplan  ................................ .................  190  

Abbildung 166 Start - /Reset -Baustein verbunden mit 

Bestätigungstaste(Startüberwachung), im Funktionsplan  ...............................  190  

Abbildung 167 Start / Reset zum Speichern und Rücksetzen von Fehlern des SCA -

Moduls über RS -FlipFlop  ................................ ................................ ............  192  

Abbildung 168 Beispiel zum Quittieren einer rücksetzbaren Sicherheitsfunktion durch 

Block -Reset  ................................ ................................ ..............................  193  

Abbildung 169 Liste der Ausgangsbausteine  ................................ .....................  194  

Abbildung 170 Eigenschaftsfenster ĂHiLo Halbleiterausgangñ ..............................  195  

Abbildung 171 Eigenschaftsfenster des Highside -Halbleiters  ...............................  196  

Abbildung 172 Eigenschaftsfenster des Relais  ................................ ...................  197  

Abbildung 173 Eigenschaften mit zwei Relais  ................................ ....................  197  

Abbildung 174 Ausgang als Hilfsausgang  ................................ ..........................  198  

 199  

Abbildung 175: Über Browser zu Gebereinstellungen  ................................ .........  199  

Abbildung 176: Verfügbare Geber gelistet in der Bibliothek  ................................  199  

Abbildung 177: Auswahl der Geberkombinationen bei SDU -Baugruppen ...............  200  

Abbildung 178 Geberkombination in der Ansicht "Anschlussplan"  ........................  201  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 14  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

Abbildung 179: Achseigenschaften einer SDU -Baugruppe  ................................ ...  212  

Abbildung 180 Auflistung der Logikfunktionen in der Bibliothek  ...........................  217  

Abbildung 181 Eigenschaften des "UND" -Blocks  ................................ ................  218  

Abbildung 182 Eigenschaften des "Exklusiv oder" -Blocks  ................................ ....  218  

Abbildung 183 Eigenschaften des ĂFLIP FLOPñ-Blocks  ................................ ........  219  

Abbildung 184 Eigenschaften des cFLIP FLOP/Permanent FLIP FLOP -Bausteins  .....  220  

Abbildung 185 Eigenschaften des Logisch 1 -Blocks  ................................ ............  220  

Abbildung 186 Eigenschaften des "Configurable Boolean" -Bausteins  ....................  221  

Abbildung 187 Eigenschaften des "NICHT" -Blocks  ................................ .............  221  

Abbildung 188 Eigenschaften des "ODER" -Blocks  ................................ ..............  222  

Abbildung 189 Eigenschaften des Timers  ................................ .........................  223  

Abbildung 190 Eigenschaftenfenster der Flankenerkennung  ................................  225  

Abbildung 191 Eigenschaftsfenster des Restart -Blocks  ................................ .......  226  

Abbildung 192 Eigenschaftsfenster des Dummy -Blocks  ................................ ......  227  

Abbildung 193 Eigenschaften der SEL -Überwachung  ................................ ..........  256  

Abbildung 194 Eigenschaften der SLP -Überwachung  ................................ ..........  260  

Abbildung 195 Eigenschaften der SCA -Überwachung  ................................ .........  265  

Abbildung 196 Eigenschaften der SLA -Überwachung  ................................ ..........  270  

Abbildung 197 Eigenschaften der SSX -Überwachung  ................................ .........  274  

Abbildung 198 Eigenschaften der SLI -Überwachung  ................................ ..........  280  

Abbildung 199 Eigenschaften der SDI -Überwachung  ................................ ..........  283  

Abbildung 200 Eigenschaften der SAC -Überwachung  ................................ .........  286  

Abbildung 201 Eigenschaften der SLS -Überwachung  ................................ ..........  288  

Abbildung 202 Eigenschaften der SOS -Überwachung  ................................ .........  291  

Abbildung 203 Eigenschaften der Mehrachs -Positions -Überwachung  ....................  294  

Abbildung 204 Eigenschaften der ECS -Funktion  ................................ ................  303  

Abbildung 205 Eigenschaften der EOS -Funktion  ................................ ................  305  

Abbildung 206 Globales Netzwerk im Bibliothekfenster  ................................ ......  306  

Abbildung 207 Ausgangsanschluss -Baustein des SMMC  ................................ ......  306  

Abbildung 208 Eingangsanschluss -Baustein des SMMC  ................................ ......  307  

Abbildung 209 Feldbus Netzwerk im Bibliothekfenster  ................................ ........  307  

Abbildung 210 Eigenschaftenfenster der Anschlüsse  ................................ ..........  308  

Abbildung 211 Eigenschaften des Anschlusspunktes Ausgang  .............................  309  

Abbildung 212 Gruppe gesperrt/entsperrt  ................................ ........................  313  

Abbildung 213 Export einer Gruppe in Ordner über die Bibliothek  ........................  314  

Abbildung 214 Export einer Gruppe über das Kontextmenü der Gruppe  ...............  314  

Abbildung 215 Startmen¿ ĂGruppe importierenñ in neues Projekt ........................  315  

Abbildung 216 Eigenschaften Gruppenausgang  ................................ .................  315  

Abbildung 217 Beispiel: Seite 1 Validierungsreport  ................................ ............  320  

Abbildung 218 Ansicht berechnete SARC Merker im Funktionsplan  ......................  327  

Abbildung 219 Sonderfunktion SRS  ................................ ................................ .  329  



1  
 

Verzeichnisse  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 15  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

Abbildung 220 SRX Funktion mit 6 Achsen  ................................ .......................  330  

Abbildung 221 Registerkarte "Verbindung", bevor Daten als validiert markiert werden

 ................................ ................................ ................................ ..............  331  

   



2  
 

Grundlegende Informationen  
 

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 16  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

2.  Grundlegende Informationen  

2.1.  Wichtige Verwendungshinweise  

 

WICHTIG!  
 

Vor Gebrauch sorgfältig lesen!  
 

Bitte lesen Sie dieses Programmierhandbuch  sorgfältig durch, bewahren Sie diese  in 

Maschinennähe zum Nachschlagen bei Fragen auf.  

 

Dieses Handbuch richtet sich an folgende Zielgruppen:  

Á Projektan ten sicherer Antriebssysteme:  Ingenieure und Techniker  

Á Montage, Elektroinstallation, Wartung:  Betriebselektriker und Servicetechniker  

Á Inbetriebnahme, Bedienung, Konfiguration:  Ingenieure und Techniker  

 

2.2.  Lieferumfang  
Die Baugruppen der SCU -Serie werden mit den Steckern für Ein -  oder Ausgänge, sowie für 

die Spannungsversorgung ausgeliefert (im gesteckten Zustand).  

Den Baugruppen liegen die entsprechenden Produktinformationen bei. Die 

Produktinformation der SCU Serie enthält u.a. den Download -Link für die vollständige 

Dokumentation.  

 

HINWEIS  

 

Die Dokumentationen (Installationshandbuch, Programmierhandbuch) 

sind über den Online -Download frei verfügbar.  

 

HINWEIS  

 

Programmiersoftware, Dongle ( Hardlock ), Programmierkabel, etc. 

müssen separat bestellt werden.  

 

2.3.  Begriffe   
Der Begriff Ăsicher ñ wird in ¦bereinstimmung bzw. im Sinne der folgenden Normen 

verwendet:  DIN EN ISO 13849 -1, DIN EN 61508 -1:2011 -02 (vgl. Abschnitt Relevante 

Normen).  Die Bezeichnung Ăsichere Funktion zur Anwendung bis PL e bzw. SIL 3 ñ 

benennt Funktionen im Sinne der oben genannten Normen mit entsprechender Integrität 

(Zuverlässigkeit).  

Die Baugruppen SCU, SDU, SIO, SSB der Firma BBH sind Baugruppen zur Umsetzung von 

sicherheitsrelevanten Funktionen mit sicherer Kommunikation via FSoE und unsicherer 

Kommunikation mittels EtherCAT. Diese sind intern  zweikanalig aufgebaut: System A und 

System B.  

Die Systemsoftware ĂSafePLC 2ñ dient zur Programmierung und Konfiguration der 

Baugruppen SCU, SDU, SIO, SSB der Firma BBH.  
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2.4.  Symbole und Signalwörter  
Nachfolgende Symbole und Signalwörter werden in der vorliegenden Dokumentation 

verwendet. Die Kombination eines Piktogramms und eines Signalwortes klassifiziert den 

jeweiligen Sicherheitshinweis. Das Symbol kann je nach Gefahrenart variieren.  

 

 {ȅƳōƻƭ {ƛƎƴŀƭǿƻǊǘ 9ǊƭŅǳǘŜǊǳƴƎ 

¢
ƻ
Ř 

 

GEFAHR  Dieses Signalwort muss verwendet werden, wenn Tod oder 
irreversible Gesundheitsschädigungen unter 
Nichtbeachtung des Gefahrenhinweises eintreten können.  

±
Ŝ
Ǌ
ƭ
Ŝ
ǘ
Ȋ
ǳ
ƴ
Ǝ
 
Ҍ
 

 

{
ŀ
Ŏ
Ƙ
ǎ
Ŏ
Ƙ
Ņ
Ř
Ŝ
ƴ

 

 

WARNUNG  Dieses Signalwort weist auf Personenschäden und 
Sachschäden hin, einschließlich schwerer Verletzungs - , 
Unfall -  und Gesundheitsrisiken.  

 

VORSICHT  Dieses Signalwort gibt einen Hinweis auf Gefahr von 
Sachschäden. Zusätzlich besteht ein geringes 
Verletzungsrisiko.  

{
ŀ
Ŏ
Ƙ
ǎ
Ŏ
Ƙ
Ņ
Ř
Ŝ
ƴ

 

 ACHTUNG  Dieses Signalwort warnt vor Funktionsstörungen und 
Beschädigungen des Antriebs oder seiner Umgebung.  

Y
Ŝ
ƛ
ƴ
Ŝ
 

 

{
Ŏ
Ƙ
Ņ
Ř
Ŝ
ƴ

  HINWEIS  Dieses Signalwort zeigt auf nützliche Hinweise und Tipps 
die den Umgang und die Bedienung erleichtern können.  

 

2.4.1.  Sicherheitshinweise  
 Die Sicherheitshinweise gelten nicht nur für eine spezielle Handlung, 

sondern für mehrere Handlungen innerhalb eines Themas. Die 

verwendeten Piktogramme weisen entweder auf eine allgemeine oder 

spezifische Gefahr hin.  

 

Hier sehen Sie den formalen Aufbau eines Sicherheitshinweises:  

 

SIGNALWORT  

 

Kurzbeschreibung der Gefahrenquelle  

Art und Gefahr der Quelle.  

Mögliche Folgen bei Missachtung.  
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2.5.  Mitgeltende Dokumente  
Folgende Dokumente sind bei der Installation  sorgfältig zu lesen und  mit zu 

berücksichtigen:  

¶ Installationshandbuch SCU  

Č HB-37500 -810 -10 -xxF -DE SCU Installationshandbuch  Master & Slaves  

 

¶ Installationshandbuch der Kommunikationsschnittstelle (COM) der  SCU Serie  

Č HB-374 50-810-01 -xxF -DE COM Installationshandbuch  

 

¶ Programmierhandbuch SafePLC ²  

Č HB-37480 -820 -01 -xxF -DE Programming Manual SafePLC ²  

 

¶ Fehlerliste SCU -Serie:  

Č HB-37500 -813 -02 -xxF -EN Error list  SCU 

Č HB-37500 -813 -02 -xxF -DE Fehlerliste  SCU-SDU Baugruppen  
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2.6.  Allgemeine Sicherheitshinweise  
 

HINWEIS  

 

Arbeiten dürfen erst nach dem sorgfältigen Lesen und Beachten der 

Installationshandbuch SCU und Programmierhandbuch SafePLC²  

durchgeführt werden.  

 

GEFAHR  

 

Programmieren oder Änderungen an der Programmierung können zu 

Fehlfunktionen und damit zu unerwartetem Anlauf der Gesamtanlage 

führen.  

 

 

WARNUNG  

 

Ein-  und Ausgänge für Standardfunktionen, bzw. die per 

Kommunikationsbaugruppen übertragenen Digital -  und Analogdaten 

dürfen nicht für sicherheitsgerichtete Anwendungen verwendet werden.  

Durch Datenfehler kann es zu Fehlfunktionen kommen, die auch zum 

unerwarteten Anlauf führen kann.  

 

HINWEIS  

 

Alle Tätigkeiten für die elektrische Installation sind entsprechend dem 

Installationshandbuch ĂHB-37500 -810 -10 -xxF -DE SCU 

Installationshandbuch  Master & Slavesñ durchzuf¿hren.  
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3.  Voraussetzungen  

3.1.  Baugruppe SCU  
Die SCU ist eine Masterbaugruppe für die FSoE -Kommunikation zum Einlesen von 

Geberdaten und Schaltzuständen  von externen Slave -Baugruppen zur Umsetzung von 

Sicherheitsfunktionen.  

 

Die SCU kann dazu sichere Daten via FSoE und unsichere Daten via EtherCAT senden, 

empfangen und verarbeiten.  Im EtherCAT -Netzwerk funktioniert die SCU nur als Slave.  

 

3.2.  Netzwerkeinbindung  

3.2.1.  EtherCAT  
Das EtherCAT -Netzwerk besteht aus einem Master und einer bestimmten Anzahl von 

Slaves.  

Die Datenübertragung erfolgt über Ethernet -Verbindungen die zwischen dem EtherCAT -

Master und jeden Teilnehmer geführt und in der Regel seriell von Teilnehmer zu 

Teilnehmer verläuft. Hierüber werden Ethernet -Frames versandt. Jeder Netzwerk -

Teilnehmer muss d ie enthaltenen Daten zunächst einlesen, die an ihn adressierten Daten 

ausfiltern und die Ausgabedaten in den Frame einfügen. Nach Passieren aller Slaves wird 

der Frame zurück zum EtherCAT -Master gesandt.  

 

Da jeder Teilnehmer somit Einfluss auf die Übertragung einer Botschaft hat, muss das 

Netzwerk genau definiert bzw. spezifiziert werden. Diese Spezifizierung erfolgt über die 

ESI -Dateien, die die Teilnehmer und deren Eigenschaften festlegt.  

 

Die Datenübertragung wird immer vom Master initiiert ï sie erfolgt im EtherCAT -Netzwerk 

mit einer bestmöglichen Übertragungszeit von wenigen µs.  

 

 

 

  
Abbildung 1: Netzwerk 
EtherCAT  
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3.2.1.1.  EtherCAT -Datenübertragung  

Grundsätzlich wird zwischen zyklisch zu übertragenden Prozessdaten und azyklischen 

Daten wie Einstell -  und Diagnosedaten etc. unterschieden.  

 

Die zyklischen Prozessdaten sind den PDOôs (Process Data Objects) zugeordnet. Die PDOôs 

können in Länge und Inhalt sowohl fest als auch variable gestaltet sein. Der variable 

Inhalt wird durch das PDO -Mapping festgelegt. Die Möglichkeiten des PDO werden dur ch 

die individuelle Teilnehmer -Beschreibungsdatei (ESI -Datei) festgelegt.  

 

Azyklische Datendienste sind in erster Linie SDOôs (Service Data Objects) kºnnen aber 

auch EoE (Ethernet over EtherCAT) oder FoE (File over EtherCAT) sein. Auch hier werden 

die Möglichkeiten der azyklischen Dienste  durch die individuelle Teilnehmer -

Beschreibungsdatei (ESI -Datei) festgelegt.  

 

3.2.2.  FSoE 
FSoE (Fail Safe over EtherCAT) ist die abgesicherte (sichere)  Datenübertragung über das 

EtherCAT -Netzwerk. Nutzdaten werden zu Datenpaketen gebündelt und mit einer 

zusätzlich übertragenen Checksumme ergänzt. Die Übertragung erfolgt alle 1ms.  

Die Übertragung wird zudem über Timer (Watchdog) überwacht, die in jedem Teilnehmer 

im Netzwerk überprüft wird. So kann eine Unterbrechung sicher erkannt werden.  

Die Checksumme wird mit einem CRC16 berechnet (16 -Bit -Cyclic Redundancy Check) und 

erlaubt ein Erkennen eines Fehlers mit einer Restfehlerwahrscheinlichkeit von < 10 -9 und 

damit eine sichere Datenübertragung geeignet für den Einsatz bis PL e bzw. SIL 3.  

 

Als FSoE -Slave sind unter anderem folgende Baugruppen geeignet:  

¶ SSB = Safe Sensor Box  Slave -Baugruppe von BBH zum Einlesen von 6 Achsen  

¶ SDU = Safe Drive Unit  Slave -Baugruppe von BBH zum Einlesen einer Achse  

¶ SIO  = Safe IO   Slave -Baugruppe von BBH zum Einlesen von  EAs 

¶ EL 1904    Slave -Baugruppe von Beckhoff  (Einlesen von Eingängen)  

¶ EL 2904    Slave -Baugruppe von Beckhoff (Schalten von Ausgängen)  

¶ AX 5805    Slave -Baugruppe von Beckhoff (Einlesen von Achsdaten)  

¶ AX 5806    Slave -Baugruppe von Beckhoff (Einlesen von Achsdaten)  

¶ SDC     Slave -Baugruppe von Keba  (Einlesen von Achsdaten u. EAs)  

 

Generell können auch Baugruppen anderer Firmen als FSoE -Slave eingebunden werden, 

sofern diese eine FSoE -Kommunikation bieten.  
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3.2.3.  FSoE und EtherCAT  
Im Ethernet -Frame des EtherCAT -Netzwerks können sowohl nicht -sichere als auch sichere 

Daten enthalten sein. Die sicheren Daten werden als FSoE-Daten bezeichnet und sind dem 

FSoE-Master und -Slave -Protokoll -Stack zugeordnet. Diese Daten werden zyklisch 

übertragen und sind somit im PDO des jeweiligen Teilnehmers enthalten.  

 

Die SCU ist als FSoE -Master konzipiert und startet die sichere Übertragung via FSoE. 

Zudem ist diese als EtherCAT -Slave Teilnehmer im unsicheren EtherCAT -Netzwerk.  

 

Ein separater EtherCAT -Master startet die nicht - sichere Übertragung via EtherCAT.  

 

Die PDOôs mit den darin enthaltenen FSoE-Daten werden zyklisch übertragen. Die 

Zykluszeit der Übertragung wird in der Konfiguration des EtherCAT -Masters festgelegt. Sie 

sollte in der Regel um ein Vielfaches  kürzer als die Zykluszeit des FSoE -Masters eingestellt 

werden um so den Update der daten innerhalb der Watchdog -Überwachungszeit des FSoE -

Masters sicherzustellen.  

 

Die SCU  (FSoE-Master )  startet die sichere Übertragung via FSoE  und empfängt von den 

Slave -Baugruppen (z.B. SIO, SDU, SSB) die Daten von Eingängen und Gebern und wertet 

diese aus. Anschließend kann die SCU Sicherheitsfunktionen umsetzen und Ausgänge 

entsprechend schalten ï dies kann direkt über die Baugruppen -eigenen Ausgänge oder die 

Ausgänge der Slave -Baugruppen erfolgen.  

Zudem ist diese als EtherCAT -Slave Teilnehmer im unsicheren EtherCAT -Netzwerk.  

Ein separater EtherCAT -Master startet die nicht - sichere Übertragung via EtherCAT.  

 

 

  

 

 

  

Abbildung 2: Netzwerk FSoE  

SCU 
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4.  Auswahl und Parametrisierung der SCU  über SafePLC 2  

Das Programm ĂSafePLC2ñ ist eine grafikorientierte Software zur Erstellung eines SPS-

basierten Überwachungsprogramms für ein SCU-System.  

 

Diese Programmiersoftware erlaubt die grafische Aufbereitung von nacheinander 

ablaufenden Programmen mittels Funktionsbausteinen sowie die Einstellung von Sensor - , 

Stellantrieb -  und anderen technischen Funktion  

 

Über dieses Handbuch  

Dieses Handbuch erläutert die Grundlagen der SafePLC 2. Das Handbuch erklärt die 

wichtigsten Dialogfenster und zu befolgenden Abläufe anhand von Praxisbeispielen, die so 

aufgebaut sind, dass Sie im Prinzip mit jedem beliebigen Kapitel beginnen können. 

Erfahrungen mit dem Arbeiten mit einer Maus, Dialogfenster n, Auswahlmenüs usw. sind 

von Vorteil und Sie sollten sich mit den grundlegenden Prinzipien einer 

speicherprogrammierten Steuerung auskennen.  

 

4.1.  Begriffe  

SPS  

Die deutsche Bezeichnung für eine Speicher p rogrammierte Steuerung (SPS). Der Begriff 

SPS wird ausschließlich im SCU-System verwendet.  

 

SafePLC 2  

Programmiersoftware für die grafische Aufbereitung von nacheinander ablaufenden 

Programmen mittels Funktionsbausteinen sowie die Einstellung von Sensor - , Stellantrieb -  

und anderen technischen Funktionen.  

 

Funktionsbaustein (Funktions block )  

Baustein in einer SPS -Steuerung, welcher die Programmiersequenz eines SPS -Programms 

entweder physisch oder logisch beeinflusst. Ein physischer Funktionsbaustein (Hardware) 

ist z.B. ein Taster oder ein Ausgang . Ein Funktionsbaustein ist aber auch die logische 

Verknüpfung (z.B. AND oder OR) von Eingangs -  und Ausgangssignalen innerhalb einer 

SPS.  
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Funktionsbausteindiagramm (Funktionsbausteinsprache)  

Grafisch orientierte, auf Funktionsbausteinen basierte, beschreibende Programmiersprache 

gemäß IEC 1131 für die Visualisierung von logischen Verknüpfungen von Eingängen und 

Ausgängen der Funktionsbausteine einer SPS -Steuerung. Das Funktionsbausteindiagramm  

zeigt die Funktionsbausteine und ihre logische Verknüpfung in grafischer Form (engl. 

Function Block Diagram, FBD ).  

 

Eingang / Ausgang  

Position an einem Funktionsbaustein, an der eine logische Verknüpfung mit anderen 

Funktionsbausteinen möglich ist.  

 

Logische Verknüpfung  

Eine bestimmte Verbindung zwischen:  

a.) einem Ausgang und einem Eingang eines Funktionsbausteins.  

b.) einem Eingang der SPS und einem Eingang eines Funktionsbausteins.  

c.) einem Ausgang eines Funktionsbausteins und einem Ausgang der SPS.  

 

Verbinder  

Verbindungspunkt zwischen dem Anfang und dem Ende einer logischen Verknüpfung mit 

einem Eingang und einem Ausgang eines Funktionsbausteins.  

 

Attribut  

Nicht -grafische Funktion eines Funktionsbausteins. Ein Attribut besteht aus einem 

Bezeichner und einem Wert.  

 

Routen  

Horizontale und vertikale Verbindungen von logischen Verknüpfungen in einem 

Funktionsbausteindiagramm, damit Schnittpunkte mit Funktionsbausteinen vermieden 

werden und logische Verknüpfungen mit identischen Verbindern in einer frühen Phase 

zusammengeführt werden können (entsprechend dem Abstand und dem 

Zielfunktionsbaustein).  

 

Signalliste  

Signallinien in und aus der SPS in Tabellenform.  

 

Signalzelle  

Auswählbarer Bereich der Signalliste, der kommentiert werden kann.  
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Eingangssignalliste der SPS  

Signallinien in die SPS in Tabellenform. Bei der SafePLC 2  können die SPS -Eingänge durch 

den Benutzer festgelegt werden. Sie haben eine eindeutige Nummer und müssen an die 

Eingänge eines Funktionsbausteins zugewiesen werden.  

 

Ausgangssignalliste der SPS  

Signallinien aus der SPS in Tabellenform. Bei der SafePLC 2  können die SPS -Ausgänge 

durch den Benutzer festgelegt werden und besitzen wie die Eingänge eine eindeutige 

Identifikationsnummer.  

 

Anweisungsliste (AWL)  

Assemblerähnliche Programmiersprache, welche in ein zentrales SCU-Modul geladen 

werden kann. Die Aufgabe der SafePLC 2  ist die Erzeugung einer Anweisungsliste aufgrund 

definierter Funktionsbausteine sowie deren Attribute und Verbindungen.  

 

Kompilation  

Kompilation und Verifizierung des von SafePLC 2  erstellten Funktionsbausteindiagramms 

und der damit verbundenen Parameter.  

 

Funktionsbausteingruppe  

Einteilung der Funktionsbausteine nach ihrer Positionierungsfähigkeit im 

Funktionsbausteindiagramm (Eingang, Ausgang, Logik).  

 

Funktionsbausteinarten  

Genauere Identifikation eines Funktionsbausteins innerhalb einer Gruppe (z.B. ĂNotausñ). 

 

Mitteilungsfenster  

Mehrzeiliges Ausgabefenster, eingebettet in eine Windows -Funktionsleiste. Im 

Mitteilungsfenster werden Fehler, Warnungen und Hinweise des Programms an den 

Benutzer dargestellt. Das Mitteilungsfenster kann an -  oder ausgeschaltet werden.  

 

Konfiguration  

Konfiguration ist die allgemeine Bezeichnung für ein Überwachungsprogramm und den 

damit verbundenen Parametern für zulässige Abweichungen bzw. Mindest -  und 

Höchstwerte. In diesem Zusammenhang sollte darauf hingewiesen werden, dass ein 

Überwachungsprogramm immer mit weiteren Daten einhergeht, auf die sich das 

Programm beziehen kann.  

 

  



4  
 

Auswahl und Parametrisierung 
der SCU über SafePLC2   

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 26  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

4.2.  Installation  
Dieses Kapitel beschreibt die Vorgehensweise bei der Installation und den damit 

verbundenen Voraussetzungen.  

 

4.2.1.  Systemvoraussetzungen  
Zur Installation des Programms sind die folgenden Systemvoraussetzungen erforderlich:  

 

Mindestsystemvoraussetzungen:  

OS: Windows XP, Windows Vista, Windows 7, Windows 8 oder höher (32 Bit / 64 Bit)  

Prozessor: Intel® Pentium® 4 oder AMD Athlon Ê Dual Core, 3,0 GHz oder höher  

Speicher: 2 GB  

HDD: 500 MB freier Speicherplatz  

 

Empfohlene Systemvoraussetzungen:  

Prozessor: Intel® Core Ê i3 oder AMD Quad Core, 3,0 GHz oder höher  

Speicher: 4 GB oder mehr  

 

Das Programm verwendet .Net Framework 3.5 und 4.0, aber der Installationsassistent 

installiert das Programm auch, wenn die Dateien fehlen. Bei der .Net - Installation können 

lokale Dateien im Komponentenordner oder Dateien aus dem Internet verwendet werden. 

Ist keine Internetverbindung möglich, wird das Programm zwar installiert, aber die 

Installation von .Net 3.5 und 4.0 muss dann vom Benutzer durchgeführt werden.  

 

Der Installationsassistent installiert die VC 2010 -Verteilungsdateien.  

Der Installationsassistent installiert ebenfalls die folgenden Treiber:  

 

¶ Matrix -USB-Treiber (Treiber für Dongle)  

¶ FTDI CDM -Treiber (RS485 -  USB) ï für die Verbindung zwischen PC und SPS zur 

Übertragung von Programmen von SafePLC 2 an die SPS -Hardware  
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4.2.2.  Vorgehen bei der Installation  
Administratorenrechte sind nur für die Installation notwendig. Normale Benutzer können 

das installierte Programm verwenden.  

 

 

 

Starten Sie die Installation des Programms durch Doppelklick mit der linken Maustaste auf 

die Datei ĂSetupBBHSafePLC2_ X.X.X.XXXX.exeñ. Dann erscheint folgendes Fenster:   

Durch Ausklappen des Menüs können Sie die Installationssprache auswählen (Englisch 

oder Deutsch).  

 

HINWEIS  

 

Dieses Fenster erscheint nur bei der ersten Installation. Im Fenster der 

Installationssprache wird nur die Sprache für die Installation eingestellt, nicht 

die Sprache der Benutzeroberfläche der SafePLC2.  

 

Nach der Auswahl der Sprache klicken Sie auf ĂOKñ, um mit der Installation fortzufahren. 

Klicken Sie auf ĂAbbrechen ñ wird die Installation abgeschlossen, ohne das Programm zu 

installieren. Klicken Sie auf ĂOKñ, erscheint das nªchste Fenster mit der 

Lizenzvereinbarung.  

 

Um mit der Installation fortfahren zu kºnnen, klicken Sie auf ĂAnnehmen ñ.  
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Stimmen Sie der Lizenzvereinbarung nicht zu, klicken Sie auf ĂAbbrechen ñ [Cancel] . Die 

Installation wird abgeschlossen, ohne das Programm zu installieren.  

Nachdem Sie auf ĂAnnehmen ñ [I Agree ] geklickt haben, erscheint ein Fenster, in dem Sie 

den Zielordner auswählen können, in dem das Programm installiert werden soll.  

 

 

 

Klicken Sie auf ĂWeiterñ, erscheint ein Fenster, in dem Sie den Startordner f¿r den 

Schnellzugriff auf das BBH SafePLC 2-Programm auswählen können. Es besteht auch die 

Möglichkeit, einen Schnellzugriff im Startmenü zu erstellen. Entscheiden Sie sich für diese 

Möglichkeit, erscheint auf dem Desktop des Computers ein Symbol zum Starten des 

Programms.  
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Nachdem Sie auf ĂInstallierenñ geklickt haben, beginnt die Installation.  

 

Erscheint während der Installation ein Windows -Sicherheitshinweis, klicken Sie auf 

ĂInstallieren ñ [Insta ll] , um den Matrix -USB-Treiber (Treiber für den Dongle) und den FTDI 

CDM-Treiber (RS485 -  USB) ï für die Verbindung zwischen PC und SPS zur Übertragung 

von Programmen von SafePLC 2  an die SPS -Hardware ï zu installieren.  

 

 

 

Tipp : Klicken Sie während der Installation der USB -Treiber auf ĂNicht nach Windows-

Updates suchenñ, um die Installation zu beschleunigen. 

 

Nach Abschluss der Installation erscheint folgendes Fenster:  

 

 

 Setzen Sie das Häkchen im Kästchen, können Sie auswählen, ob das Programm sofort 

oder später gestartet werden soll. Ist das Häkchen gesetzt, schließt sich das Dialogfen ster 

nach einem Klick auf ĂFertig stellenñ [Finish] und das Programm startet.  
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Während der Installation wird das Desktop -Symbol zum Starten des Programms erstellt. 

Mit diesem Symbol können Sie das Programm jederzeit starten. Wurde während der 

Installation ein Schnellzugriff im Startmenü -Ordner angelegt, kann das Programm auch 

über de n Schnellzugriff in diesem Ordner gestartet werden.  

 

4.2.3.  Hardlock  
Für die ordnungsgemäße Funktion der SafePLC 2  benötigen Sie einen Hardlock . Starten 

Sie das Programm ohne den Hardlock , erscheint die folgende Mitteilung:  

 

 

 

Klicken Sie auf ĂOKñ [OK] und stecken Sie den Hardlock  in den USB -Anschluss. Der 

Hardlock  wird erkannt und alle Funktionen der SafePLC 2  können genutzt werden. 

Entfernen Sie den Hardlock  während der Arbeit mit SafePLC 2 , gehen Funktionen verloren 

und Sie können erstellte Programme nicht kompilieren und speichern. Verbinden Sie den 

Hardlock  wieder mit dem USB -Anschluss, stehen alle Funktionen wieder zur Verfügung.  

 

4.2.4.  Deinstallation  
Zur Deinstallation der SafePLC 2  können Sie den Schnellzugriff im Startmenü oder  die 

Funktion ĂProgramm deinstallierenñ in der Windows-Systemsteuerung verwenden.  

Möchten Sie das Programm erneut installieren und dabei die Installationssprache ändern, 

müssen Sie den Registrierungs schl¿ssel ĂInstallationssprache ñ unter der Verzweigung 

HKEY_CURRENT_USER\ Software \ BBH\ SafePLC2 löschen.  

 

4.2.5.  Running Application  
Um das Programm zu starten, machen Sie eine n Doppelklick  auf das Desktop - I con oder 

starten Sie es aus dem Startmenü heraus.   

 

HINWEIS  

 

Wenn Ihre Setup -Datei nach dem Start der Anwendung als 

"Benutzeranmeldung" markiert ist, erscheint "Login -Dialog" und Sie können 

das Programm erst  benutzen , nachdem Sie Benutzername und Passwort 

einge geben haben.  

 

 
Abb ildung  3 Benutzeranmeldung  
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4.3.  Benutzeroberfläche  

4.3.1.  Hauptfenster  
 

 

Abbildung 4 Aufbau des Hauptfensters  

Das Anwendungsfenster i st das Stammfenster der SafePLC 2-Anwendung. Das Fenster 

kann über die Fensterfunktionsflächen in der Größe angepasst, minimiert, maximiert oder 

geschlossen werden. Es gliedert sich in die folgenden Elemente:  

 

1.  Titelleiste mit Symbolleiste für den Schnellzugriff  

2.  Haupt menü  der SafePLC² Oberfläche  

3.  Menüband  (Registerkarten : Start, Fenster, Filter  jeweils  mit Untergruppen )  

4.  Browser  

5.  Steuerung über Dokumentregisterkarten mit Planregisterkarten  oben und 

Blattregisterkarten  unten    

6.  Arbeitsfläche   

7.  Bibliothek ( Bibliotheksfenster )  

8.  Eigenschaften ( Eigenschaftenfenster )  

9.  Nachrichtenfenster  

10.  Statusleiste   
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4.3.2.  Anpassen  des Hauptfensters  

4.3.2.1.  Zurücksetzen des Layouts  

Sie können das Layout der Anwendung auf die Standardeinstellung zurücksetzen, indem 

Sie in der Registerkarte ĂFenster ñ auf ĂLayout zur¿cksetzenñ klicken.  

 

Beachten Sie, dass mit diesem Befehl das Benutzerlayout gelöscht wird und nicht 

wiederhergestellt werden kann.  

 

 
Abbildung 5 Registerkarte ĂFensterñ, Einstellung des Benutzerlayouts über die Unterg ruppe 
ĂWerkzeugeñ 

4.3.2.2.  Andocken  

Über das Andocken kann das Layout der Anwendung personalisiert werden. Jeder Bereich 

(außer Pläne und Blätter  sowie Dokumenteigenschaften ) kann aus dem 

Anwendungsfenster herausgezogen und in einem anderen Bereich oder einer 

Registergruppe abgelegt werden.  

 

 
Abbildung 6 Personalisieren des Anwendungsfensters durch Andocken  
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Beim Herausziehen des gewünschten Bereichs werden die möglichen Orte zum Ablegen 

angezeigt.  

 

        
Abbildung 7 Andocken , Beispiel: Eigenschaften (Eigenschaftenfenster) an linke Seite unter Browser 
ablegen  

    

4.3.2.3.  Automatisches Ausblenden  

Jeder Bereich mit dem Symbol zum automatischen Ausblenden  kann automatisch in 

den Hintergrund gesetzt werden. Der Benutzer kann das automatische Ausblenden 

ausschalten und den Bereich wieder sichtbar machen, indem nochmals auf das Symbol 

zum automatischen Ausblenden  geklickt wird.  

 

 
Abbildung 8 Automatisches Ausblenden  eines Bereichs  

  



4  
 

Auswahl und Parametrisierung 
der SCU über SafePLC2   

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 34  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

4.3.3.  Titelleiste  

 

 

Die Titelleiste im oberen Bereich des Anwendungsfensters enthält Anwendungssymbole, 

Schaltflächen für den Schnellzugriff und den Anwendungstitel. Die Schaltflächen für den 

Schnellzugriff sind ĂSpeichernñ  (¿ber die Tastatur mit Strg+S), ĂR¿ckgªngigñ   

(Strg+Z) und ĂWiederholen ñ  (Strg+Y).  

Der Anwendungstitel  besteht aus dem 

aktuellen Dokumentennamen, dem aktuell angemeldeten Benutzer und dem 

Anwendungsnamen mit einem Sternchen, das angibt, dass mindestens eine nicht 

gespeicherte Änderung vorgenommen wurde.  

 

Durch Klicken auf das Anwendungssymbol kann das Kontextmenü des 

Anwendungsfensters aufgerufen werden. Das Kontextmenü enthält die bekannten 

Fensterfunktionen.  

 

 

Abbildung 9 Kontextmen ü des Anwendungsfensters  
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4.3.4.  Haupt menü  
 

 

 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10  

11  

12  

13 

14 

15 

 

 

 

Über das Hauptmenü  können grundlegende Dokument -  und Anwendungsfunktionen 

aufgerufen werden, z.B. neues Dokument, Dokument speichern, Drucken, 

Benutzerverwaltung, Einstellungen usw.  

In der ĂZuletzt verwendete Dokumenteñ werden die zuletzt verwendeten Dokumente 

angezeigt (letztes zuerst).  

 

1 Neu  

Erstellt ein neues, leeres Projekt. Wird ein neues Projekt geöffnet, fragt das Programm 

den Benutzer, ob die Änderungen am alten Dokument gespeichert werden sollen.  

 

2 Öffnen  

Öffnet ein bestehendes SafePLC 2-Dokument oder ein Dokument mit einer vollständigen 

Bibliothek. Wird ein neues Projekt geöffnet, fragt das Programm den Benutzer, ob die 

Änderungen am alten Dokument gespeichert werden sollen.  

 

Abbildung 10  SafePLC², Hauptmenü: ab Version 1.7.3.9073 
Dokument -  und Anwendungsfunktionen  
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3 Speichern  

Speichern des Dokuments am ausgewählten Ort. Bei einem neuen Projekt erscheint ein 

Fenster mit erweiterten Speicheroptionen (wie ĂSpeichern alsñ).  

 

4 Speichern als  

Speichern eines Dokuments und Auswahl von Name, Art und Speicherort des Dokuments. 

Enthält der Ordner ein Dokument mit denselben Parametern, fragt das Programm den 

Benutzer, ob das Dokument ersetzt werden soll.  

 

5 Drucken  

Zeigt die Druckoptionen an. Eine Beschreibung der Funktion finden Sie unter Ă4.3.16  

Drucken ñ. 

 

6 Export Bibliothek  

Export einer SafePLC 2-Bibliothek in eine *.splib -Datei.  

 

7 Gruppe importieren  

Gruppen Import Funktion  

Der Import umfasst die Verifizierung der Sensorkonfiguration und der bereits bestehenden 

Ressourcen im Funktionsplan . 

 

8  Import  

Import einer SafePLC 2-Bibliothek von einer *.pak -Datei  

 

9 Benutzers - Service - Einstellungen  

Hier können Benutzer geändert werden.  Es erscheint dann zusätzlich im Hauptmenü 

ĂBenutzer wechselnñ.  

 

Benutzer wechseln  

Dieser Befehl erscheint nach dem Setzen des Häkchens in der Benutzer -Service -

Einstellung.  

Mit diesem Befehl kann sich ein Benutzer an -  und abmelden . 

Enthalten sind die Benutzer: Administrator, Programmierer und User.  

****** wird separat nicht aufgeführt******  

 

 

1 0 Slave Device Editor   

 

HINWEIS  

 

Neue Funktionalität  

Ab der SafePLC2 Version 1.7.3.9073 werden die Funktionen ĂImport ESIñ 

und die ĂProfilverwaltungñ in dem Slave Device Editor  vereint.  
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Es ist möglich,  

¶ das Profil von allen vorhandenen Slave -Geräten,  

¶ ein (benutzerdefiniert) Slave -Gerät,  

¶ mehrere Profile und Slave -Geräte  

zu löschen.  

Siehe Kapitel 4.7  ĂSlave Device Editor ñ 

 

Import ESI  

Import Funktion zum Importieren einer Gerätebeschreibungsdatei für eine 

FSoE-Slave Baugruppe.  

 

Profilverwaltung  

Verwaltung der Datenprofile der FSoE -Slave Baugruppen.  

 

 

1 1  Einstellungen  

Im Einstellungsfenster können Anwendungseinstellungen geändert werden. Siehe Kapitel 

Ă4.3.17  Einstellungen ñ. 

 

1 2  Bibliothek aktualisieren  

Aktualisierung der Bibliotheken . Nach dem Import einer Bibliothek muss diese neu geladen 

werden.  

 

1 3  Hilfe  

Öffnet das SafePLC 2-Hilfefenster.  

 

1 4  Über SafePLC 2  

Unter Ă¦ber SafePLC2ñ werden kurze Informationen zum Windows -System, zur 

Anwendungserstellung und Kompilierungsinformationen angezeigt.  

 

1 5  Beenden  

Schließt das gesamte Programm.  
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4.3.5.  Menüband  

 

 

Das Menüband ist Teil des Hauptfensters und besteht aus mehreren Registerkarten.  

Der Benutzer kann im Bandmodus umschalten (minimieren -maximieren), indem auf die 

Schaltfläche  in der oberen rechten Ecke des Menüs geklickt wird. Wurde das 

Menüband minimiert, muss der Benutzer auf die entsprechende Registerkarte klicken. 

Diese öffnet sich automatisch und schließt sich wieder, wenn nicht mehr daraufgeklickt  

wird. Der Benutzer kann die Registerkarten auch durch Drücken der Alt -Taste und der im 

Menüband angezeigten QuickInfo -Taste aufrufen.  

 

Danach erscheinen erneut QuickInfo -Tasten neben jeder Funktion im Menüband.  

 

  

Abbildung 11  Menüband, QuickInfo Tastenanzeige  

Neben dem Umschaltmodus befindet sich die Schaltflªche ĂHilfeñ , mit der das 

Hilfedialogfenster aufgerufen wird.  
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4.3.5.1.  Start  

 

   

 

 

1 Dokument  

¶ Unter ĂBenutzerrechte ñ wird ein Fenster angezeigt, in dem Benutzerrechte 

festgelegt werden können.  

¶ Unter ĂDrucken ñ wird das Drucker-Menü angezeigt.  

¶ Unter ĂExportfenster ñ wird der Export-Dialog angezeigt .  

¶ Unter ĂGeräteschnittstelle ñ wird der Gerªte-Dialog angezeigt.  

 

2 Vergrößern  und verschieben  

¶ Über die Dropdownliste ĂZoom ñ erhalten Sie Zugriff auf definierte Zoom-Werte.  

¶ ¦ber die Schaltflªche ĂVergrößern ñ wird der aktuelle Zoom um 25 % erhöht.  

¶ ¦ber die Schaltflªche ĂVerkleinern ñ wird der aktuelle Zoom um 25 % verringert.  

¶ Mit der Schaltflªche ĂGesamtansicht ñ kann der Bereich auf die SeitengrºÇe 

maximiert werden.  

¶ Mit dem ĂVerschieben ñ kann im Schwenkmodus umgeschaltet werden. Ist die 

Funktion aktiviert, kann der Benutzer den Bereich mit der linken Maustaste oder 

der mittleren Maustaste schwenken.  

3 Bearbeitungsfeld  

¶ Mit der Umschaltflªche ĂAutomatisch anordnen ñ kann im Modus f¿r das 

automatische Anordnen umgeschaltet werden. Ist die Funktion aktiviert, werden 

Elemente automatisch angeordnet. Nicht alle Pläne unterstützen die automatische 

Anordnung.  

¶ ¦ber die Schaltflªche ĂAnordnung wiederherstellen ñ werden Elemente sofort neu 

angeordnet, diese Anordnung wird allerdings nicht gespeichert. Nicht alle Pläne 

unterstützen die automatische Anordnung.  

¶ Mit der Schaltflªche ĂText einfügen ñ kann das Ablegen von Text aktiviert 

werden. Ist die Funktion aktiviert, kann der Benutzer durch Klicken der linken 

Maustaste Text in der Arbeitsfläche ablegen.  

¶ Im Dropdown -Men¿ ĂTitel einfügen ñ werden die verfügbaren Titelvorlagen 

aufgelistet. Durch einen Klick auf die ausgewählte Titelvorlage wird diese in alle 

Blätter des gesamten Dokuments übernommen. Die Titelvorlage enthält 

Informationen über das Projekt und das Blatt (Schema). Zur Auswahl stehen 3 

verschiedene Designs aus denen der Benutzer wählen kann.   

1 2 3 4 
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4 Prüfen + Kompilieren  

¶ Mit der Schaltflªche ĂKompilieren ñ wird das aktuelle Dokument kompiliert. Nach 

erfolgreichem Abschluss der Kompilierung erscheint im Textfeld ĂKompiliert ñ ein 

gr¿nes Hªkchen. Ansonsten wird ĂNicht kompiliert ñ mit einem roten Haken 

angezeigt.  

  

¶ Mit der Umschaltflªche ĂSperren ñ kºnnen Dokumente gesperrt und freigegeben 

werden. Ist ein Dokument gesperrt, kann der Benutzer das Dokument nicht 

bearbeiten. Der Benutzer kann allerdings Elemente auswählen und zwischen 

Plänen oder Blättern wechseln.  

 

 

4.3.5.2.  Fenster  

 

 

Über die entsprechende Umschaltfläche kann der Benutzer Fenster anzeigen oder 

verbergen.  

 

¶ Mit der Umschaltflªche ĂBrowser ñ kann das Browser-Fenster in der 

Benutzeroberfläche an -  und ausgeschaltet werden.  

¶ Mit der Umschaltflªche ĂBibliothek ñ kann das Bibliotheksfenster in der 

Benutzeroberfläche an -  und ausgeschaltet werden.  

¶ Mit der Umschaltflªche ĂEigenschaften ñ kann das Eigenschaftenfenster an -  und 

ausgeschaltet werden.  

¶ Mit der Umschaltflªche ĂNachrichtenfenster ñ kann das Fenster an -  und 

ausgeschaltet werden  
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¶ Mit der Schaltflªche ĂGlobal suche nñ kann das Fenster für die globale Suche 

eingeschaltet werden. Weitere Informationen zu dieser Funktion finden Sie in 

Kapitel 4.3.15 .  

             

¶ Mit der Schaltflªche ĂTabelle der funktionalen Ausgänge ñ wird die folgende 

Tabelle angezeigt (siehe Abbildung).  

 

Abbildung 12  Fenster " Tabelle der funktionalen Ausgänge " 
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¶ Mit der Umschaltflªche ĂDokumenteigenschaften ñ wird das Fenster zur 

Dokumentenverwaltung angezeigt.  

 

 Abb ildung  13  Fenster ĂDokumenteigenschaftenñ-  Dokument  

Das Fenster enthält die Dokument -  und Geräteregisterkarten. Die 

Dokumentregisterkarte besteht aus:  

¶ Passwor t  ï Mit diesem Passwort wird das Projekt gesperrt und kann wieder 

entsperrt werden . 

¶ Sperren  ï Mit dieser Umschalttaste können Dokumente gesperrt und 

freigegeben werden. Ist ein Dokument gesperrt, kann der Benutzer das 

Dokument nicht bearbeiten. Der Benutzer kann allerdings Elemente 

auswählen und zwischen Plänen oder Blättern wechseln . 

¶ Entwicklername  ï Name des verantwortlichen Programmierers/Entwicklers.  

¶ Dokument Gerätegruppe  ï Die bei der Programmierung enthaltenen 

Gerätegruppe kann hier ausgewählt werden, wenn mehrere Gruppen zur 

Auswahl stehen. (wenn vorhanden )  

¶ Kommentar  ï Über dieses Eingabefeld kann beschreibender Text 

eingegeben werden. Hier können beispielsweise Programm -  oder 

Parameteränderungen während der Betriebsdauer des aktuell verwendeten 

Geräts eingetragen werden.  
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Die Masterg erät -Registerkarte , im Beispiel SCU -1-EC (Master),  besteht aus 

folgenden Informationsfeldern und Verbindungseinstellungen.  

 

¶ Geräteinformationen /Applikationsinformation ï Weitere Informationen zu 

bearbeiteten Feldern finden Sie in Kapitel 4.5  Validierungsreport .  

 

Abbildung 14  Dokumenteigenschaften  -  Mastergerät: Geräteinformationen  

¶ Verbindungseinstellungen  ï Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 

4.4.16.1  ĂVerbindungseinstellungen: .

 

Abbildung 15  Dokumenteigenschaften: Verbindungseinstellungen  

¶ Berichtseinstellungen  ï Wählen Sie das Format (PDF oder Excel) für den zu 

erstellenden Bericht aus.  

 



4  
 

Auswahl und Parametrisierung 
der SCU über SafePLC2   

   

 

HB-37500 -820 -10 -21F-DE SCU Programmierhandbuch_SARC  Seite 44  von 350  
Stand: 27.03.2024  

 

 

 

 

¶ Mit der Umschalttaste ĂSignaltabelleñ wird das folgende Fenster ein-  oder 

ausgeblendet:  

 

Abbildung 16  Fenster "Signaltabelle"  

 

¶ Mit der Schaltflªche ĂLayout zurücksetzen ñ wird das Layout der Anwendung auf 

die Standardeinstellung zurückgesetzt.  
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4.3.5.3.  Filter  

 

Über die Filtereinstellungen kann die Lesbarkeit der Arbeitsfläche durch das Ausblenden 

von gewünschten Element -  und Verbindungstypen gewährleistet werden. Es kann aus zwei 

Filterkategorien gewählt werden: Elemente und Verbindung. Jede Gruppe enthält mehre re 

Filter. Wird die Funktion deaktiviert, werden die Filterelemente (oder Verbindungen) eines 

bestimmten Filters nicht mehr in der Arbeitsfläche angezeigt.  

 

 

Abb ildung  17  Ansicht im Funktionsplan , alle Filter aktiviert  

 

 

Abb ildung  18  Ansicht im Funktionsplan,  Abwªhlen der Filterkategorie ĂAchsgeschwindigkeitñ  
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4.3.6.  Statusleiste  

 

 

Die Statusleiste befindet sich im Hauptfenster und enthält auf der linken Seite den Namen 

des Mastergeräts und den Aktionsmodus und auf der rechten Seite die Cursor -Position in 

der Arbeitsfläche, den Zoomregler für die Arbeitsfläche und das Symbol zum Ändern der 

Größe. Das Symbol zum Ändern der Größe gibt an, dass der Benutzer die Größe des 

Hauptfensters ändern kann. Der Aktionsmodus zeigt die aktuelle Aktion a n, die der 

Benutzer in der Arbeitsfläche ausführt.  

 

 

 

 

 

1.  Name des Mastergeräts, Editiermodus: Kompiliert/ Nicht kompiliert  

2.  Cursor -Position  

3.  Zoomregler  

4.  Symbol zum Ändern der Fenstergröße   

 

4.3.7.  Maus -  und Tastaturbefehle  

4.3.7.1.  Mausabhängige Aktionen  

Linker Mausklick auf einen Funktionsbaustein: Auswahl/Abwahl des entsprechenden 

Bausteins .  

HINWEIS  

 

Mehrere Auswahlen können über das Halten der Umschalttaste (Hinzufügen 

eines Bausteins zur Auswahl) oder der Strg -Taste (Entfernen eines Bausteins 

aus der Auswahl) vorgenommen werden .  

 

¶ Cursor über dem Baustein oder der Verknüpfung: Hervorheben des Bausteins oder 

der Verknüpfung  

¶ Umschalttaste + linke Maustaste auf einem Funktionsbaustein: Hinzufügen eines 

Bausteins zur Auswahl  

¶ Strg + linke Maustaste auf einem Funktionsbaustein : Entfernen eines Bausteins 

aus der Auswahl  

¶ Entf -Taste : Löscht die Elemente der aktuellen Auswahl, einschließlich deren 

Verknüpfungen  

¶ Rechte Maustaste auf Objekt:  Anzeige des Kontextmenüs  

¶ Linke Maustaste auf Verknüpfung : Hervorheben der bestehenden 

Verbindungsleitung  

¶ Scrollen mit dem Mausrad : Durch die Arbeitsfläche nach oben/unten scrollen  

¶ Mittlere Maustaste und Maus bewegen: Schwenken der Arbeitsfläche  

¶ Umschalttaste + Scrollen mit dem Mausrad : Durch die Arbeitsfläche nach 

links/rechts scrollen  

¶ Strg + Scrollen mit dem Mausrad : Dynamisches Zoomen in der Arbeitsfläche  

¶ Linke Maustaste halten und den Mauszeiger bewegen: Bewegen eines Elements in 

der Arbeitsfläche  

  

1  2  3  4  
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4.3.7.2.  Tastaturbefehle  

¶ Strg + N : Neues Dokument  

¶ Strg + O : Dokument öffnen  

¶ Strg + S : Dokument speichern  

¶ Strg + Umschalttaste + S : Dokument speichern unter  

¶ Strg + P : Drucken  

¶ Strg + R : Zuletzt verwendetes Dokument öffnen  

¶ Strg + Z : Rückgängig  

¶ Strg + A : Alles auswählen  

¶ Strg + Entf : Löschen  

¶ Strg + C : Kopieren ausgewählter Elemente  

¶ Strg + X : Ausschneiden ausgewählter Elemente  

¶ Strg + V : Einfügen ausgewählter Elemente  

¶ Esc: Abbrechen  

¶ Rücktaste : Vorherigen Verbindungspunkt während des Zeichnens einer 

Verknüpfung entfernen  

¶ Strg + F : Aufrufen der globalen Suche  

¶ Strg + F : Anzeigen der Suchelemente (nur wenn das Mitteilungsfenster aktiviert 

ist)  

¶ Umschalttaste + F11 : Erstellen eines neuen Blattes  

¶ Strg + Tab -Taste: Umschalten zwischen Plänen  

¶ F1: Hilfe zu SafePLC 2 anzeigen (in den einzelnen Fenstern öffnet sich die Hilfe im 

entsprechenden Kapitel).  
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4.3.8.  Browser  
 

 

 

Der Browser -Bereich gibt einen Überblick über das gesamte Dokument. Geräte, Elemente 

und Funktionsblätter werden als Knoten in einer Baumansicht dargestellt. Der Bibliothek -

Bereich passt seinen Inhalt automatisch an das aktuell im Browser ausgewählte Eleme nt 

an. Jeder Knoten im Browser kann eingeblendet oder ausgeblendet werden. Der Benutzer 

kann jeden Knoten entweder über einen Doppelklick auf den Knoten oder über das 

Kontextmenü umbenennen. Mehrere Auswahlen sind durch Halten der Strg -  oder 

Umschalttaste möglich. Die Auswahl im Browser wird an die Auswahl in der Arbeitsfläche 

angepasst.  

Wurde ein Funktionsplan ausgewählt und können Eingänge, Ausgänge oder 

Sensorelemente in den Funktionsplan eingefügt werden, sind diese Elemente mit einem 

grünen Pfeil gekennzeichnet, der angibt, dass diese Elemente in den Funktionsplan 

gezogen und eingefügt werd en können.  

 

 
Abbildung 19  Einfügen eines Ausgangselements in den Funktionsplan am Beispiel 
"Bsestätigungstaste1"  
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Die Reihenfolge von untergeordneten Elementen innerhalb eines übergeordneten Knotens 

kann vom Benutzer durch Ziehen und Ablegen an die gewünschte Stelle geändert werden.  

 

 

Abbildung 20  Verschieben eines Elements innerhalb eines übergeordneten Knotens durch Ziehen und 
Ablegen am Beispiel "Logisch 1 Block 1"  

 

4.3.9.  Steuerung über Dokumentregisterkarten  
Die SafePLC 2 verfügt über ein Dokumentenfenster, das folgendes beinhaltet:  

Planregisterkarten:  

¶ Globales Netzwerk  

¶ Lokales Netzwerk  

¶ Anschlussplan  

¶ Verdrahtungs plan  

¶ Funktionsplan  

¶ FastChannel  

¶ Gruppen  

 

Blattregisterkarten:  

¶ Jeweils ein Blatt für ein Gerät  

 

Die Pläne und Blätter werden durch einzelne Registerkarten im  Dokument fenster  

dargestellt. Durch die Steuerung über die Dokumentregister kann der Benutzer zwischen 

Plänen und Blättern umschalten. Planregisterkarten befinden sich oben im Fenster und 

Blattregisterkarten befinden sich unten. Bitte beachten Sie, dass standardmäßig nur d ie 

Registerkarten Anschlussplan, Verdrahtungsplan  und Funktionsplan sichtbar sind. Die 

anderen Registerkarten (Netzwerke, Gruppen,  FastChannel,  ) werden nur unter 

bestimmten Umständen angezeigt. Jedes Blatt gehört zu einem Gerät. Wird im Browser 

ein Slave -Gerät ausgewählt, sind nur die Pläne und Blätter dieses Slave -Geräts  sichtbar. 

Um die Blätter anderer Geräte anzeigen zu lassen, muss der Benutzer das Gerät im 

Browser auswählen.  

 

HINWEIS  

 

Mit dem Tastaturbefehl ĂStrg + Tab-Tasteñ kºnnen Sie zwischen den Plªnen 

umschalten .  
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Abb ildung  21  Blatt -Kontextmenü  

¶ Neues Blatt hinzufügen  -  fügt ein neues Blatt zum aktuellen Plan hinzu.  

¶ Schiebe  rückwärts (nach links verschieben)  -  verschiebt das aktuelle Blatt 

eine Position nach links.  

¶ Schiebe vorwärts (nach rechts verschieben) -  verschiebt das aktuelle Blatt 

eine Position nach rechts.  

¶ Löschen -  löscht das aktuelle Blatt. Dieser Befehl ist nicht verfügbar, wenn nur ein 

Blatt vorhanden ist.  

¶ Umbenennen -  benennt das aktuelle Blatt um.  

¶ Berechtigungen ändern -  zeigt den Berechtigungsdialog an.  

¶ Auswahl im Browser ausblenden die ausgewählten Elemente werden in der 

Baumansicht ausgeblendet (Ansichtsfilter muss ausgewählt sein im Browser)   

 

 

¶ Alle Elemente von diesem Typ im Browser ausblenden / anzeigen  

Wenn diese Option gewählt ist, kann das obere Menü der Konfiguration diese 

Elemente in Konfiguration aus bzw. einblenden oder zurücksetzen   
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4.3.10.  Planarten  
Die Pläne und Blätter werden durch einzelne Registerkarten der Dokumentregisterkarte 

dargestellt.  

 

4.3.10.1.  Anschlussplan  

Unter ĂAnschlussplanñ wird ein vereinfachtes Schema mit ausgewählten Geräten und 

Peripheriegeräten des SCU-Systems angezeigt  und besitzt außerdem eine Editor -Funktion, 

bei der der Benutzer Objekte hinzufügen, entfernen, ersetzen und verschieben kann. 

Diese Aktionen werden verwendet, um das Projekt zu bearbeiten . 

 

  
Abb ildung  22  Ansicht ĂAnschlussplanñ 

 

Anschlussplan : Werden Funktionsbausteine in das Anschlussdiagramm eingefügt, werden 

die Elemente automatisch mit dem Gerät gekoppelt. Gibt es mehrere Geräte unter im 

Anschlussplan, muss der Benutzer Peripheriegeräte zu dem entsprechenden Gerät 

hinzufügen. Ansonsten ers cheint der Dialog zur Geräteauswahl.  

 

 
Abb ildung  23  Fenster "Gerät auswählen"   
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4.3.10.2.  Verdrahtungsplan  

Unter ĂVerdrahtungs planñ werden die Zuweisungen der externen Anschl¿sse in einem 

SCU-System an die gewählten Sensoren und Stellantriebe dargestellt. Bei der Erstellung 

eine n neue m Projekts (Menu > New...) [Menü > Neu] werden hier alle möglichen 

Eingänge und Ausgänge sowie weitere Sensorschnittstellen (Geber, analoge Sensoren) 

dargestellt.  

 

HINWEIS  

 

Obwohl das automatische Anordnen aktiviert ist, kann es in einigen Fällen 

passieren, dass Verknüpfungen ungünstig dargestellt werden. Dies hat 

allerdings keinen Einfluss auf die Funktion!  

Wird der entsprechende Baustein bewegt, wird die Anschlussverdrahtung neu 

gezeichnet und erscheint eventuell deutlicher.  

 

  
Abbildung 24  Ansicht ĂVerdrahtungs planñ 

 

24 V:   Diese Leitung stellt eine dauerhaft anliegende Spannung 

von 24 V dar. Das SCU-Modul erfordert eine 

Stromversorgung von 24 V DC.  

 

GND:    Diese Leitung stellt die fest installierte Masse dar und ist ein 

(relativ) konstantes Potential, das als Referenz für andere 

gemessene Potentiale dienen kann.  

 

T1/T2 :     Verdrahtung der T1/T2 -Taktausgänge . 

 

HINWEIS  

 

In dieser Ansicht dürfen keine logischen Elemente definiert werden, die 

entsprechenden Befehle sind im Funktionsplan verfügbar.  
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4.3.10.3.  Funktionsplan  

Im Funktionsplan  erfolgt die Verknüpfung zwischen Eingang, Überwachung, Ausgang und 

logischen Bausteinen.  

 

Dies bedeutet, dass die Ausgangsverbinder der Eingangselemente den Eingangsdaten des 

Funktionsplans  entsprechen. Dementsprechend müssen die Eingangsverbinder der 

Ausgangselemente als Ausgangsdaten des Funktionsplans  gesehen werden.  

 

 

Abbildung 25  Ansicht Funktionsplan, markierter funktionaler Eingang  

Abbildung 26  Ansicht Funktionsplan, markierter funktionaler Ausgang/Melde -Datei  
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Um ein klar strukturiertes Funktionsplan  entwickeln zu können, können sogenannte 

Anschlüsse definiert werden. Diese stellen eine bestimmte Verbindung zwischen Eingangs -  

und Ausgangsverbindern der Funktionsbausteine dar.  

 

Ein oder mehrere Merker -Ausgangsbaustein(e) (Ausgangsklemme) kann/können für einen 

Merker -Einstellbaustein (Eingangsklemme) festgelegt werden (siehe Kapitel ĂAnschl¿sseñ). 

 

Tipp:  Verwenden Sie das Kommentarfeld im Eigenschaften fenster  zur Eingabe der 

Verbindungspunkte. Diese Informationen vereinfachen die Verwendung von zusätzlichen 

Verbindungspunktausgängen. Dies trägt zur Übersichtlichkeit bei!  

 

4.3.10.3.1.  Gruppen  

Die Registerkarte ĂGruppen ñ enthªlt ein Blatt pro Gruppe. ( für jeden ĂGruppen ñ-Baustein  

aus dem Funktionsplan )  Diese Funktion ist nach der Erstellung eines ĂGruppen ñ-

Bausteins im Funktionsplan verfügbar. Weitere Informationen zur Erstellung von Gruppen 

finden Sie im Kapitel Ă4.11.5.8  Gruppen ñ.  

  

Abbildung 27  Ansicht Funktionsplan, strukturierter Aufbau des Funktionsbausteindiagramms durch 
Einsatz von Anschlüssen  
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4.3.10.4.  Data View Scheme  

In der Übersicht Data View Scheme werden alle exportierbaren Konfigurationsdaten 

aufgelistet .  

Um diese Planart zu aktivieren, muss im Browserfenster  aktiviert werden  

 

 

Hier können die notwendigen Parameter freigegeben werden und der erlaubte Bereich 

Minimum/Maximum definiert werden.  

 

4.3.10.5.  Globales Netzwerk  

In der ¦bersicht ĂGlobales Netzwerkñ werden alle Netzwerke angezeigt. Es werden Master -

Verbindungen und Verbindungen mit Slaves, Fieldbus -  und SD -Bus-Gruppen angezeigt. 

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel Ă4.10  Netzwerke ñ. 

 

4.3.10.6.  Lokales Netzwerk  

Die anderen Netzwerktypen sind geräteabhängig und verfügen über eigene Pläne, die für 

das entsprechende Gerät angezeigt werden. Dieser Plan heiÇt ĂLokales Netzwerkñ. 
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4.3.11.  Arbeitsfläche  

 

Die Arbeitsfläche ist das grundlegende Zeichentool. Jedes Blatt wird in einer eigenen 

Arbeitsfläche dargestellt. Hilfreiche Tipps:  

¶ Sie können die Arbeitsfläche durch Drücken der mittleren Maustaste schwenken, 

auch wenn der Schwenkmodus nicht aktiviert ist.  

¶ Der Zoom kann geändert werden, indem mit dem Mausrad bei gedrückter Strg -

Taste gescrollt wird.  

¶ Der Benutzer kann mit dem Mausrad vertikal durch die Arbeitsfläche scrollen.  

¶ Der Benutzer kann mit dem Mausrad und gedrückter Umschalttaste horizontal 

durch die Arbeitsfläche scrollen.  

¶ Jede Arbeitsfläche speichert seinen eigenen Zoomfaktor.  

 

Abbildung 28  Arbeitsflächen -Kontextmenü  

¶ Mit Alle auswählen werden alle Elemente und Verknüpfungen in einer 

Arbeitsfläche ausgewählt.  

¶ Mit Einfügen werden  Elemente und Verknüpfungen aus der Zwischenablage (wenn 

vorhanden) eingefügt.  

¶ Mit dem Verschieben - Werkzeug  kann in den  Schwenkmodus umgeschaltet 

werden.  

¶ Mit Text einfügen  kann Text an der aktuellen Position des Mauszeigers in die 

Arbeitsfläche eingefügt werden.  
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4.3.12.  Bibliothek ( Bibliotheksfenster )  
 

 

 

Das Bibliotheksfenster ist das Hauptwerkzeug für den Benutzer, mit dem er Elemente in 

ein Dokument einfügen kann. Das Bibliotheksfenster besteht aus aufklappbaren Ordnern. 

Jeder Ordner enthält ein oder mehrere Element(e). Ordner und Elemente werden nach 

aktuellem Plan, aktuellem Blatt und aktuell ausgewähltem Element im Browser oder der 

Arbeits fläche gefiltert. Oben im Fenster befinden sich zwei Symbole, mit denen zwischen 

der Ansichtsgröße der Elemente umgeschaltet werden kann.  

 

Um ein Element in ein Dokument einzufügen, muss der Benutzer das Element vom 

Bibliotheksfenster in die Arbeitsfläche ziehen und dort ablegen.  

 

   

Abbildung 29  Ziehen eines Elements aus dem Bibliotheksfenster   
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4.3.13.  Eigenschaften fenster  
 

 

 

Mit dem Eigenschaften fenster  können die Eigenschaftswerte von Elementen geändert 

werden. Der Inhalt des Eigenschaften fenster s wird automatisch aktualisiert und stellt das 

aktuell ausgewählte Element dar. Standardmäßig sind die Eigenschaften in Kategorien 

zusammengefasst. Um diese Einstellung rückgängig zu machen, muss der Benutzer auf 

die Schaltflªche ĂNicht Kate gor isieren ñ  klicken. Mit ĂBaustein durchsuchenñ 

 kann die gewünschte Eigenschaft schnell und einfach 

gefunden werden.  

 

Wird der Eigenschaftswert auf den Standardwert eingestellt, erscheint ein weißes Symbol 

neben dem Namen der Eigenschaft. Wird ein Wert eingestellt, der nicht dem Standardwert 

entspricht, ist das Symbol schwarz. Nach einem Klick auf dieses Symbol kann der 

Benutzer den Wert auf die Standardeinstellung zurücksetzen.  

 

 
Abbildung 30  Fenster ĂEigenschaftenñ mit Kontextmenü  
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In der unteren Leiste des Eigenschaften fenster s werden zusätzliche Informationen über 

die aktuell ausgewählte Eigenschaft angezeigt. (wenn vorhanden)  

 

 
Abb ildung  31  Fenster ĂEigenschaftenñ mit Informationen zur aktuell ausgewªhlten Eigenschaft 

(Beispiel ĂUND  Block 1ñ) 

 

Im Eigenschaften fenster  können Sie die Eigenschaften eines ausgewählten Objekts 

anzeigen und ändern. In diesem Bereich  werden je nach Anforderungen einer bestimmten 

Eigenschaft verschiedene Bearbeitungsfelder angezeigt. Diese Bearbeitungsfelder 

umfassen Eingabefelder, Dropdownlisten und Links zu individuellen Softwaredialogen. Sie 

öffnen das Eigenschaften fenster , indem Sie auf die Schaltflªche ĂEigenschaftenñ in der 

Registerkarte ĂFenster ñ des Men¿bands klicken. 

 

Tipp : Das Kommentarfeld kann mehrere Zeilen enthalten. Sie gelangen mit der Enter -

Taste zur nächsten Zeile.  
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4.3.13.1.  Aufbau des Eigenschaftenfensters  

 
Abb ildung  32  Aufbau Eigenschaftenfenster.  

        

1.  Der Name des ausgewählten Objekts.  

2.  Wahlfelder, um die Anordnung der Eigenschaftenliste zu ändern:  

¶ Nach Kategorien ï Auflistung aller Eigenschaften und Eigenschaftswerte für 

das ausgewählte Objekt nach Kategorie. Sie können Kategorien ausblenden, 

um die Anzahl der angezeigten Eigenschaften zu reduzieren.  

3.  Suchfeld, um Eigenschaften nach dem eingegebenen Text zu filtern.  

4.  Schaltfläche zum Öffnen des Pop -up -Menüs ĂErweiterte Eigenschaften ñ.  

5.  Die Beschreibung der ausgewählten Eigenschaft.  
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4.3.13.2.  Men¿ ĂErweiterte  Eigenschaften ñ 

¦ber das Men¿ ĂErweiterte Eigenschaften ñ kann der Benutzer eigenschaftenspezifische 

Befehle ausführen.  

 

¶ Wert zurücksetzen  ï Der Benutzer kann die Eigenschaft auf einen Standardwert 

zurücksetzen.   

 

 

Abbildung 33  Eigenschaftenfenster mit erweiterten Optionen  

 

4.3.13.3.  Validierung von Eigenschaften  

4.3.13.3.1.  Eingabevalidierung  

Die Eingabevalidierung kontrolliert, ob sich ein eingegebener Wert innerhalb des von der 

Eigenschaft spezifizierten Bereichs befindet und keine unzulässigen Zeichen enthält. Ist 

der Wert ungültig, wird ein rotes Rechteck um den Editor gezogen.  

 

 
Abb ildung  34  Wert der Eigenschaft ĂAnzahl der Eingangsanschl¿sseñ liegt nicht im Bereich  
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4.3.13.3.2.  Wertvalidierung  

Die Wertvalidierung kontrolliert, ob ein eingegebener Wert die von anderen 

Eigenschaften definierten Bedingungen erfüllt. Ist der Wert ungültig, wird der 

Hintergrund des Editors rot.  

 

 
Abb ildung  35  Beispiel einer Wertvalidierung. Nach der Änderung der Eigenschaft 

ĂHºchstgeschwindigkeitñ in 5 ist die Eigenschaft ĂAbschaltschwelleñ ung¿ltig. 

 

4.3.13.3.3.  Adaption  

Mit der speziellen Validierungsfunktion ĂAdaptionñ kann ein Eigenschaftswert ausgewertet 

werden. Erfüllt der Wert die Einschränkungen der Funktion nicht, aktualisiert die Funktion 

den Wert und es erscheint ein Mitteilungsfenster mit einer Beschreibung, warum der Wert 

ungültig war.  

 

 

Abbildung 36  Beispiel der Adaption : Nach der Änderung des Eigenschaftswerts von " 
Anzugsv erzögerung" in 10 ms wurde der Wert durch die Adaptionsfunktion ausgewertet und in 16 

ms geändert.   
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4.3.14.  Nachrichten fenster  
Neben der Ausgabe von Status -  und Fehlermeldungen sowie der Anzeige von Ergebnissen 

der Auswertung des Funktionsplanes ist das Mitteilungsfenster auch ein wichtiges 

Instrument zur Kontrolle von Funktionsbausteind aten innerhalb ihres Kontextes.  

 

Abb ildung  37  Ansicht des Nachrichtenfensters  mit Beispielausgabe ĂKompilierungñ 
 

¶ Auswahl der Nachrichteninformation über Ausgabe   

¦ber ĂApplikation ñ werden Status-  und Fehlermeldungen ausgegeben.  

ĂKompilierung ñ -  Kontrolle der Funktionsbausteindaten innerhalb ihres Kontextes  

ĂGeräteschnittstelle ñ ï Anzeige von Ergebnissen der Auswertung des 

Funktionsplans  

 

¶ Schnell zu einem Element springen  

Durch Klicken auf die farbigen Baustein - IDs im Mitteilungsfenster ist es möglich, zu 

einem Element zu springen. Die Arbeitsfläche scrollt zur gewünschten Position und 

das Element ist sichtbar.  

 

¶ Suchfeld   

Das Suchfeld öffnet sich über die Tastenkombination Strg+F. Beachten Sie, dass 

diese Tastenkombination nur funktioniert, wenn das Mitteilungsfenster aktiv ist. 

Das Suchfeld kann auch über das Kontextmenü aufgerufen werden.  

 

Abbildung 38  Nachrichtenfenster mit Suchfeld  
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Über das Suchfeld kann der Benutzer den kompilierten Code durchsuchen. Um den 

nªchsten Treffer anzeigen zu lassen, klicken Sie auf die Schaltflªche ĂSuchenñ  oder 

die F3 -Taste. Durch Klicken auf ĂEinstellungenñ kºnnen zusªtzliche Einstellungen ein-  oder 

ausgeblendet werden. Durch die Auswahl der Kästchen kann der Benutzer die 

Suchmethode festlegen.  

 

4.3.14.1.  Kontextmenü im Nachrichten fenster  

 

Abbildung 39  Nachrichtenfenster mit Kontextmenü  

Über ĂSuchfeld ñ kann das Suchfeld ein -  oder ausgeblendet werden.  

Mit ĂKopieren ñ kann der ausgewählte Text in die Zwischenablage kopiert werden und ist 

zum Einfügen verfügbar.  

Mit ĂAlles auswählen ñ wird der gesamte Text ausgewählt.  

Mit ĂSpeichern als Dateiñ kann der Text als Textdatei abgespeichert werden .  

Mit ĂAlles löschen ñ wird der gesamte Text gelöscht.  

 

4.3.15.  Global suchen  

Die globale Suche ist ein wichtiges Suchinstrument. Der im Suchfeld eingegebene Text 

wird auf Grundlage der Einstellungen gesucht. Um alle Treffer des gewünschten Textes 

anzeigen zu lassen, klicken Sie auf die Schaltflªche ĂAlles Findenñ  oder 

drücken Sie Enter.  

 

Abbildung 40  Fenster "Global suchen"  
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4.3.15.1.  Sucheinstellungen  

Die Sucheinstellungen sind standardmäßig ausgeblendet. Klicken Sie auf den 

ĂEinstellungenñ , um die Einstellungen anzuzeigen.  

 

 
Abbildung 41  Sucheinstellungen definieren  

Neben den bekannten Einstellungen wie ĂGroÇ-/Kleinschreibung beachtenñ oder ĂNur 

ganzes Wort suchenñ kann in der globalen Suche auch nach ID, Name oder Kommentar 

gesucht werden. Zusätzlich kann auch festgelegt werden, aus welchen Plänen Ergebnisse 

angezeigt werden sollen.  

 

4.3.15.2.  Schnell zu einem Element springen  

Klicken Sie auf die Baustein - ID, springt das Programm sofort zu diesem Baustein.  
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4.3.16.  Drucken  
¦ber ĂDruckenñ kºnnen erstellte Plªne ausgedruckt werden. Es ist mºglich, den Drucker 

auszuwählen und die Druckereigenschaften einzustellen. Sie können einstellen, wie viele 

Exemplare und welche Seiten gedruckt werden sollen.  

 

Men¿gruppe ĂSeite Einrichten ñ: 

Es ist möglich, die Seitengröße, Ausrichtung (Quer -  oder Hochformat), Seitenränder (links, 

rechts, oben, unten) und das Raster auf dem Ausdruck ¿ber die Schaltflªche ĂPrint Gridñ 

[Raster drucken] ein -  oder auszuschalten.  

 

Men¿gruppe ĂZoomñ: 

Vergrößern  ï Vergrößern des Inhalts im Vorschaufenster (+10  %).  

Verkleinern  ï Verkleinern des Inhalts im Vorschaufenster ( -10  %).  

Tatsächliche Größe  ï Einstellen der Größe des Inhalts auf 100  %.  

Seitenbreite  ï Anzeigen der Seite in voller Breite.  

Ganze  Seite  ï Anzeigen der ganzen Seite im Vorschaufenster.  

Zwei  Seiten  ï Anzeigen von zwei Seiten gleichzeitig.  

 

Men¿gruppe ĂPlan ausw ählenñ: 

Umschaltfläche Anschlussplan  ï Einstellung,  ob der  Anschlussplan gedruckt wird oder 

nicht.  

Verdrahtungsplan  ï Einstellung,  ob der  Verdrahtungsplan  gedruckt wird oder nicht.  

Funktionsplan  ï Einstellung,  ob der  Funktionsplan gedruckt wird oder nicht.  

FastChannel ï Einstellung,  ob der  FastChannel -Plan gedruckt wird oder nicht.  

Druckvorschau schließen  ï Fenster für die Druckvorschau schließen.   

Abbildung 42  Reiter "Druckvorschau"  
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Um einen Plan aus einem Dokument zu drucken:  

1.  Klicken Sie unter ĂStartñ auf ĂDrucken ñ (oder wählen Sie den Druckbefehl in 

der Symbolleiste für den Schnellzugriff oder mit der Tastenkombination 

Strg+P  aus).  

2.  Kontrollieren Sie vor dem Drucken die Druckvorschau der Anschluss - , 

Verdrahtungs -  bzw. Funktionspläne.  

3.  Wählen Sie den Drucker aus der Liste der einsatzbereiten Drucker.  

4.  Stellen Sie die Anzahl der Exemplare und Seiten ein.  

5.  Unter ĂSeiteneinrichtung ñ kºnnen Sie die SeitengrºÇe, Ausrichtung und 

Seitenränder wählen. Außerdem können Sie das Raster auf dem Ausdruck ein -  

oder ausschalten. Für weitere Druckereigenschaften klicken Sie auf 

ĂDruckereigenschaftenñ. 

6.  Klicken Sie auf die Schaltflªche ĂDruckenñ . Möchten Sie einen Plan 

bearbeiten oder weiterarbeiten, schließen Sie die Druckvorschau . 

7.  Unter ĂZoomñ können Sie die Größe für die Druckvorschau einstellen.  
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4.3.17.  Einstellungen  
Das Einstellungsfenster ermöglicht es dem Benutzer, die Anwendungseinstellungen zu 

ändern. Um die Kategorie zu wechseln, muss man auf die gewünschte Registerkarte auf 

der linken Seite des Programms klicken.  

 

 

Abbildung 43  Registerkarte ĂAllgemeinñ im Benutzerfenster ĂEinstellungen" 

Allgemein :  

Sprachauswahl  ï Einstellung  Deutsch, Englisch  

Thema  ï Einstellung  des Farbschemas der Oberfläche (hell oder dunkel) . 

Check -on oder Off  ï Einstellung und Aktivierung von folgende n Funktionalitäten:  

- Speichern des Kompilierungsergebnisses  in eine r Logdatei  

- Speichern der Konfiguration in einer Binärdatei  

- ĂHervorhebung von ung¿ltigen Canvas -Elementen in der Arbeitsfläche mit roter 

Farbeñ, um die Validierung in der Arbeitsflªche zu aktivieren 

- Einstellung der Auto Wiederherstellen -Funktion  all e X Minuten  

 

 
Abbildung 44  Registerkarte ĂBenutzer-Pfadñ im Benutzerfenster ĂEinstellungenñ 

Benutzer Pfad: Ziel von Gruppen und Auto -Wiederherstellen -Ordner speichern  
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Abbildung 45  Registerkarte ĂBibliothekñ im Benutzerfenster ĂEinstellungenñ 

Bibliothek :  Einstellung von Dokumenttyp, Pfad und Geräteserie.  

 

Standard Dokumententyp:  

Bei der Auswahl des Dokumententyps kann unterschieden werden:  

-  ohne Bibliothek *.spl2:  

Dateigröße ist sehr klein. Programm kann mit gleicher oder neueren SafePLC2 mit 

gleichem Funktionalitätsumfang geöffnet werden.  

 

-  mit Bibliothek *.spl2l:   

Dateigröße ist sehr groß. Programm kann mit gleicher oder neueren SafePLC2 

unabhängig vom Funktionalitätsumfang geöffnet werden.  

 

HINWEIS  

 

Hier werden alle notwendigen Bibliotheken mit abgespeichert. Hiermit ist 

eine Funktionsgleichheit gegeben obwohl eine eventuelle 

Funktionsänderung einer neuen Version erfolgt ist.  

 

Bibliothek (s)pfad des neuen Dokuments  ï  Einstellung des Speicherort  der 

Bibliotheksdatei *.splib.  

 

Gerätegruppe des neuen Dokuments  ï Bei  mehreren angelegten Gerätegruppen kann 

diese vorausgewählt  werden , z.B. bei verschiedenen Serien . 

 

HINWEIS  

 

Eine Gerätegruppenänderung erfordert einen Neustart  der A nwendung, 

bitte dies zu  berücksicht igen.  
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4.3.18.  Auto -Wiederherstellen  
SafePLC 2  verfügt über eine integrierte Auto -Wiederherstellen -Funktion. Diese Funktion 

speichert den Dokumentenprozess der geöffneten Datei in einem benutzerdefinierbaren 

festen Intervall (1 bis 60 Minuten). Die Dateien können wiederhergestellt werden, wenn 

das Programm unerwartet schließt, z. B. während eines Strom ausfalls oder eines 

unerwarteten Absturzes. Diese SafePLC 2-Funktion speichert den Dokumentenvorgang im 

temporären Dateiverzeichnis, dessen Pfad auf der Registerkarte ĂBenutzer -Pfadñ steht.  

 

Neustart von  SafePLC 2   

Die Funktion ĂAuto-Wiederherstellenñ ermöglicht es dem Benutzer,  das temporär 

gespeicherte Dokument  zu speichern, zu löschen oder zu übergehen , um die Auswahl 

beim nächsten Start der SafePLC 2  zu treffen . Es werden aber keine Daten gesichert,  

wenn die SafePLC 2  normal geschlossen wird.  

 

 
Abbildung 46  Fenster "Auto -Wiederherstellen"  

 

Datei öffnen    ï  Dies ermöglicht es, den Prozess mit der ausgewählten 

Wiederherstellungsdatei fortzusetzen. Andere gespeicherte Wiederherstellungsdateien 

bleiben beim nächsten Neustart von SafePLC 2  erhalten.  

 

Datei löschen    ï  Wiederherstellungsdatei löschen und Programm mit leerem 

Dokument fortfahren. Wenn nur eine Wiederherstellungsdatei vorhanden ist, ist eine 

nächste Auswahl nicht erforderlich.  

 

Überspringen    ï  Überspringt die Wiederherstellungsauswahl und setzt das 

Programm mit leerem Dokument fort. Wiederherstellungsauswahl hält Dateien zum 

nächsten Start vor.  
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4.3.19.  Informationen zum Programm  
 

 
Abbildung 47  Informationsfenster über SafePLC²  

Unter Ă¦ber SafePLC2ñ werden kurze Informationen zum Windows -System, zur 

Anwendungserstellung und Kompilierungsinformationen angezeigt. Darunter werden 

typischerweise Vertriebsinformationen und die Internetadresse angegeben.  

 

4.3.20.  Beenden  
Mit der Schaltflªche ĂBeendenñ oder ĂXñ verlªsst der Anwender die Programmier software 

SafePLC².  

 

4.3.21.  Benutzerrechtefenster  
Dieses Fenster ist nur für Administratoren zugänglich. Das Fenster öffnet sich nach einem 

Klick auf die Schaltflªche ĂBenutzerrechteñ unter dem Men¿band Registerkarte ĂStartñ. 

Das Fenster ĂBenutzerrechte verwalten" besteht aus den Registerkarten ĂBenutzerñ und 

ĂGruppenñ. 

Dort  kann der Administrator die Benutzerrechte für jedes Objekt in einem Plan ändern. 

Das Programm arbeitet mit drei spezifischen Rechten, die für jedes Objekt gelten:  

1.  Mit der Leseberechtigung können die Eigenschaften eines Objekts gelesen werden.  

2.  Mit der Schreibberechtigung können die Eigenschaften eines Objekts geändert 

werden.  

3.  Mit der Verlinkungsberechtigung kann ein Objekt mit anderen Objekten verlinkt 

werden.  

HINWEIS  

 

Administratoren sind Standardbenutzer der Programmiersoftware SafePLC² 

und besitzen alle Berechtigungen.  
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4.3.21.1.  Registerkarte ĂBenutzerñ 

Unter der Registerkarte ĂBenutzerñ [Users]  kann der Administrator die Berechtigungen für 

die anderen Benutzer ändern.  

 

Abbildung 48  Registerkarte ĂBenutzerñ [Users] im Benutzerrechtefenster.  

1.  Liste von Benutzern mit dem Namen der Benutzergruppe, zu der sie gehören (z.B. 

Administrator). Jeder Benutzer verfügt über standardmäßige Berechtigungen, 

sofern nicht aufgehoben, die er von der Benutzergruppe übernimmt.  

2.  Liste der Elemente sowie die Berechtigungen des momentan ausgewählten 

Benutzers.  

HINWEIS  

 

Sie können die Berechtigung für jeden Baustein oder jede Gruppe einzeln 

ändern, indem Sie mit der rechten Maustaste darauf klicken und die Option 

ĂBerechtigung ªndernñ wªhlen. 

4.3.21.2.  Registerkarte ĂGruppenñ 

Mit der Registerkarte ĂGruppen ñ kann der Administrator die Standardberechtigungen von 

einzelnen Benutzergruppen ändern.  

 

 
Abbildung 49  Registerkarte ĂGruppenñ im Benutzerrechtefenster. 
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4.4.  Ablauf  
Das Programm SafePLC 2  ist eine grafikorientierte Software zur Erstellung eines SPS -

basierten Überwachungsprogramms für ein SCU-System. Mit dem Gerät ist die 

zuverlässige Überwachung von Antriebsmotoren möglich. Der nachfolgend beschriebene 

Ablauf hat sich für die Programmierung von SCU-Geräten als am erfolgreichsten 

herausgestellt, ist aber nicht zwingend vorgeschrieben.  

 

Allgemeiner Hinweis:  

Das Programm erfordert die Schreibe -  und Leseberechtigung des Benutzers, der an dem 

PC angemeldet ist, welcher für die Programmierung verwendet wird. Die Anwendung kann 

als Administrator ausgeführt werden. Ist dies nicht der Fall, kann der Zugriff auf einige 

eingeschränkte Ordner nicht gewährt werden. Fehlende Zugriffsrechte können zu 

unerwünschten Auswirkungen bei der Fehlerbehebung im Funktionsplan oder zu 

Problemen bei der Speicherung von Logikplänen in Verzeichnissen mit eingeschränkten 

Rechten führen.  

 

Mit Administratorrechten gibt es keine Einschränkungen bei der Änderung des Projekts in 

SafePLC².  

 

4.4.1.  Allgemeiner Arbeitsablauf  
Ziehen Sie ein Symbol aus der Bibliothek oder einer Menüoption in die Arbeitsfläche, um 

es in den ausgewählten Plan einzufügen. Ist dies möglich, fügt das Element automatisch 

einen Baustein in der Arbeitsfläche hinzu. Die vorgeschlagenen Arbeitsschritte en tsprechen 

den Überlegungen, die bei der Planung einer sicherheitsrelevanten Überwachung einer 

Antriebsachse angestellt werden sollten.  

 

¶ ĂDrag & Dropñ 

 

 

Einen Baustein oder ein Gerªt f¿gen Sie am einfachsten ¿ber ĂDrag & Dropñ hinzu.  

  

Drücken  
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Die Grundschritte sind dabei:  

¶ Bewegen Sie den Zeiger auf das Objekt.  

¶ Drücken und halten Sie die Maustaste oder die Taste des Zeigegeräts, um das Objekt 

zu Ăgreifenñ. Mit der Esc-Taste wird dies wieder rückgängig gemacht.  

¶ ĂZiehenñ Sie das Objekt mit dem Zeiger an die gew¿nschte Stelle. 

¶ Sie kºnnen das Objekt durch Loslassen der Taste Ăablegenñ. 

 

Zur Erstellung einer Anwendung gehen Sie wie folgt vor:  

 

1.  Auswahl der zu programmierenden Geräteart:  

Nach dem Start von SafePLC 2  oder der Erstellung eines neuen Anschlussplans  erscheint 

eine leere Arbeitsfläche. Alle verfügbaren Geräte sind in der Bibliothek. Wird auf das 

entsprechende Gerät  geklickt, werden im Beschreibungsfenster eine Geräte vorschau und 

u.a. folgende Daten angezeigt: Programmierschnittstelle, digitale E/A, Ausgänge, 

Eingänge usw. Das gewünschte Gerät  kann ¿ber ĂDrag &Dropñ hinzugef¿gt werden.  

 

 
Abbildung 50  Beschreibung der Gerätevorschau  

Um mit dem Ablauf fortzufahren, muss zuerst ein Master -Gerät zum Hinzufügen 

ausgewählt werden.  
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Ein Slave -Gerät hinzu zufügen . 

Wurde ein Mastergerät im Anschlussplan hinzugefügt, kann  in der Bibliothek  ein Slave -

Gerät ausgewählt werden, um ein zusätzliches  Gerät hinzuzufügen. Wurde ein zweiter 

Master gewählt, wird das Mastergerät ersetzt. Das Programm zeigt vor dem Ersetzen eine 

Warnmeldung an.  

 

 

Abbildung 51  Auswahl eines Slave -Geräts  

HINWEIS  

 

Aufgrund der verbundenen Ressourcen und deren Verwaltung in der 

Programmierumgebung wird die Änderung der Ausrüstungsart zu einem 

späteren Zeitpunkt nicht empfohlen.  

 

Das folgende Fenster ĂEigenschaftenñ kann für die Zuweisung eines Namens und die 

Auswahl de r Parameter  verwendet werden. Bei der Einstellung  ĂZyklus zeitñ kann 16/24/32 

ms gewählt  werden.  

 

 
Abbildung 52  Eigenschaftenfenster des Geräts  
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2.  Festlegung der Geräte im Anschlussplan  

Unter ĂAnschlussplanñ wird ein vereinfachtes Schema mit ausgewählten Geräten, Gebern, 

Eingängen und Ausgängen des SCU-Systems angezeigt. Die erforderlichen Elemente 

werden nach dem Einfügen automatisch verlinkt.  

 

Der folgende Ablauf wird empfohlen:  

 

1.  Wählen Sie die entsprechende Art des Geräts (Master oder Slave)  im 

Browserbaum des Browsers aus.  

2.  Wählen Sie ein en  Eingangs -  oder Ausgangsbaustein  aus der Bibliothek.  

3.  Bei Slave -Geräten  mit der Überwachung von Geschwindigkeit und Position ist die 

Definition von Gebern und deren Parametern notwendig.  

HINWEIS  

 

Ein rotes Symbol weist auf eine fehlende Einstellung hin.  

 

 
Abbildung 53  Bestätigungsschaltfläche mit fehlender Einstellung (rot)  

 

Bei einem Gerät  mit analoger Verarbeitung müssen die Schnittstellen eingestellt werden.  

Die Auswahl von Eingang sbausteinen  und Peripheriemodulen (Bestätigungstaste, 

Türsteuerung, Not halt , Lichtschranke usw.) erfolgt über den Ordner ĂEingangñ in der 

Bibliothek .  
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Abbildung 54  Auswahl eines Eingang sbausteins über die Bibliothek  

Fügen Sie die erforderlichen Ausgangs bausteine  (Halbleiter, Relais usw.) gleichermaßen 

hinzu.  

Der Verdrahtungsplan  stellt die Verbindungen zu Sensoren und Stellantrieben des Systems 

mit angezeigten Verbindern dar. Nach der Auswahl der erforderlichen Peripheriegeräte 

werden diese miteinander verbunden.  

 

HINWEIS  

 

Beim Einfügen der Eingangs -  oder Ausgangsbausteine ist es nicht notwendig, 

diese manuell mit dem Gerät zu verbinden, wie es bei den 

Funktionsbausteinen im Funktionsplan der Fall ist. Diese Verbindungen werden 

im Anschluss - /Verdrahtungsplan automatisch hergestellt  

 

 

3. Definition von (Peripherie -)geräten im Funktionsplan  

 

Der Funktionsplan zeigt die Logikmodule und ihre Verbindungen untereinander. 

Peripheriegeräte, die noch nicht in einen Funktionsplan eingefügt wurden, sind mit einem 

grünen Pfeil gekennzeichnet, der angibt, dass diese Elemente in den Funktionsplan 

gezogen und eingefügt werden können.  

 
Abbildung 55  Einfügen des Eingangsbausteins  
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4. Definition von Überwachungsfunktionen und Logikmodulen im Funktionsplan  
 

Der Funktionsplan zeigt die Logikmodule und ihre Verbindungen untereinander.  

 

Programmierung des Funktionsplans durch:  

¶ Logik -  und Verarbeitungselemente.  

¶ Timer, Flipflops (auslösende Elemente) und Anschlussbausteine.  

¶ Überwachungsmodule für die Antriebsüberwachung (dies ist nur möglich, wenn 

die entsprechenden Sensoren definiert wurden).  

 

Nach der Auswahl der erforderlichen Module werden diese miteinander verbunden. 

 

 

Dazu ziehen Sie den Mauszeiger ¿ber einen ĂStartverbinderñ. Klicken Sie mit der linken 

Maustaste auf den Startverbinder. Mit einem Doppelklick wird dieser mit einem 

ĂZielverbinderñ verbunden. Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 4.4.13  

ĂSchaltung ñ.  

 
Abbildung 56  Informationsfenster  

 

5.  Kompilierung des Überwachungsprogramms   
 

Nach Abschluss der Programmierung wird der Funktionsplan kompiliert und in ein 

maschinell lesbares Format umgewandelt.  

 

Dieser Ablauf besteht aus den folgenden Schritten:  

¶ Prüfung auf offene Verbinder im Funktionsplan   

¶ Prüfung der Grenzbedingungen für die Überwachungsfunktionen  

¶ Prüfung der richtigen Verteilung der Pulsnummern T1 und T2  über die 

Kreuzschaltungen  

¶ Erstellung eines übertragbaren OP -Programmiercodes für das Gerät  
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6.  Programmübertagung an das Sicherheitsmodul  durch 

Klicken auf die Geräteschnittstelle  
 

Nachdem das Dialogfenster der Geräteschnittstelle geöffnet wurde, kompiliert die 

Software das Programm automatisch. Der Ablauf der Programmübertagung besteht 

aus:  

 

¶ Einstellung des COM -Ausgangs  oder einstellen der IP -Adresse  

¶ Übertragung des OP-Programmiercodes  

¶ Passwort Eingabe. Entspricht der Seriennummer des Sicherheitsgeräts .  

(Nur bei Verwendung von Verbindung über TCP/IP )  Zu finden auf dem 

Typenschild der Sicherheitssteuerung . 

¶ Test des Programms im Sicherheitsgerät  

¶ Erstellung des Validierungsreports  und Validierung der Konfiguration  
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4.4.2.  Plan des Netzwerks  
Bevor das Netzwerk installiert und programmiert wird, wird empfohlen , vorab einen Plan 

des FSoE -Netzwerkes zu erstellen. Hierzu werden erste Schritte aufgelistet und anhand 

von Beispielen die Abfolge erläutert.  

 

Folgende  Schritte  sind  notwendig:  

1.  Festlegen  des FSoE -Masters  und dessen direkt angeschlossenen Elemente  

(z.B. EAs, Geber)  

2.  Festlegen  der FSoE -Slaves  und deren direkt angeschlossenen Elemente  

3.  Festlegen des EtherCAT - Master s 

4.  Festlegen der EtherCAT - Slaves  

5.  Festlegen  der FSoE -Netzwerkstruktur    

(diese ist gleich der EtherCAT -Netzwerk -Struktur)  

6.  Festlegen der Netzwerk -Parameter  mit  

¶ Moduladresse (eindeutige Ordnungsnummer im Netzwerk ; die Vergabe erfolgt 

automatisch nach Einfügen der Geräte in SafePLC² )  

¶ Adressen (Master = 0, Slave x ï fortlaufend nummeriert)  

¶ Verbindungs - ID (Frei wählbare, eindeutige Ordnungsnummer im Protokoll ï 

bestimmt die Kommunikationsreihenfolge)  

 

Nach der Festlegung der Netzwerkstruktur und deren Parameter kann das Netzwerk via 

SafePLC2 programmiert werden.  

 

Bitte nutzen Sie zur Parameterbestimmung auch das Installationshandbuch der SCU Serie 

und die technischen Daten und Vorgaben der Hersteller. Bei der Programmierung des 

Netzwerks ist das Programmierhandbuch SafePLC 2 anzuwenden  bzw. zu berücksichtigen . 

 

Im Folgenden werden nur die zum Programmierhandbuch SafePLC 2 ergänzenden Schritte 

beschrieben, die unter Berücksichtigung des Programmierhandbuches SafePLC2 notwendig 

sind, um das Netzwerk im Programm SafePLC 2 abzubilden und die Baugruppen SCU 

Master und SCU Slaves (SDU, SSB, é) ï auch von Fremdfirmen ï zu programmieren.  

 

WARNUNG  

 

Fehlfunktionen des FSoE -Netzwerkes können zum Verlust oder zu 

Beeinträchtigung von Sicherheitsfunktionen führen.  

 
 

HINWEIS  

 

Falsch festgelegte oder eingestellte Parameter können zu Fehlfunktionen des 

Netzwerkes führen. (z.B. Datenverlust oder Zeitverzögerung von 

Eingangsdaten)  

 

HINWEIS  

 

Die Vergabe der FSoE-Slave Adresse  der Baugruppen erfolgt beim Einfügen in 

die SafePLC2 automatisch, beginnend  nummerisch  mit Ă1ñ.  
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Wird ein neues Slave -Gerät zwischen den bestehenden Baugruppen 

hinzu gefügt, werden die Baugruppen nach hinten neu durchnummeriert, 

solange diese vorher nicht manuell verändert wurden.  
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Anhand dieses Beispiels ĂHallentorñ soll die Bedienung und Parametrierung der SCU -Serie  

erläutert werden:  

 

Beispiel :  Hallentor  

Unser Beispiel beschreibt  2 nebeneinander stehende Hallen (Halle 13 und Halle 15), in 

denen die FSoE -Slave Daten verwalte t  und an den FSoE-Master  übertragen werden. D er 

FSoE-Master steht abgelegen in der Halle 12.  

Zwischen Halle 13 und Halle 15 steht ein automatisches Tor, das s über dessen Position via 

(unsicherem) Sinus -Cosinus -Geber (Achse)      und Positionsschaltern     (Digitalschalter 

über digitalen Eingang )  überwacht wird . Zudem darf das Tor nur freigegeben werden, 

wenn die zentrale  

Zufahrtsschranke        geschlossen ist ( externe Daten via EtherCAT -Slave) .  

 

Die FSoE-Slaves in den Hallen bieten dem Arbeiter die Möglichkeit, die Öffnung des Tores 

anzufordern       und natürlich via Not -Halt       einen Halt herbeizuführen.  

 

Die Baugruppen sind zum Teil in Schaltschränken         in den verschiedenen Hallen 

verbaut  und über Ether net -Kabel miteinander verbunden . 

 

In Halle 13 ist ein Lichtvorhang        verbaut, um bei Einfahren eines Fahrzeuges eine 

Abschaltung herbeizuführen (Kollisionsvermeidung).  

 

Skizze :  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

Abbildung 57 : Beispiel -  Skizze  

 

  

Halle 13  Halle 15  

T
O

R
 

 

Zufahrt  

Halle 12  

 
4  

 
1  

 

 

Legende:  
 

Schranke   Pos.- /Endschalter  Taster Anforderung   Lichtvorhang  

 

Schaltschrank   Geber    Taster Not -Halt   

 

 

 
3  

2  
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Zudem geben Schranken      den Weg nur im sicheren Fall frei (über Ausgänge der FSoE-

Slaves).  

Die Übertragung der Daten zwischen Master und Slaves erfolgt über FSoE.  

 

 

FSoE-Netzwerkplan:  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Abbildung 58 : FSoE -Plan 

 

  

FSoE -

Master  

SCU- 1 - EC 

FSoE - Adr.: 0  

FSoE - ID: 0  

EtherCAT - ID: 6  

Master im Schalt -

schrank  Halle 12:  

Überwachen der 

Endposition, mit  

Start, Not -Halt, 

Reset (Not -Halt) é 

FSoE - Slave  

SDU - 11  

(1 Achse + 5 I + 4 O)  

FSoE - Adr. : 1  

FSoE - ID: 1  

FSoE - Slave  

SIO - 11  

(6 I + 2 O)  

FSoE - Adr. : 2  

FSoE - ID: 2  

EtherCAT  

Zum Zentralrechner  

FSoE TOR-Überwachung  

FSoE - Slave  

SIO - 11  

(3 I + 2 O)  

FSoE - Adr. : 3  

FSoE - ID: 3  

Slave  im Schalt -

schrank  Halle 15 

(angrenzende 

Halle) ï 

Automatik -TOR:  

Zufahrt frei?  

1 Schalter, 2 Not -

Halt  

Freigabe f. 

Schranke  

 

Slave  im Schalt -

schrank  1 Halle 

13 ï Automatik -

TOR:  

Torposition 

(SINCOS einfach), 

Starttaster, Licht -

vorhang, 1 Not -

Halt,  

Freigabe f. 

Schranke  

 

Slave  im Schalt -

schrank  4 Halle 

13 ï Rückseite 

TOR:  

Ausfahrt frei?  

Positions - / 

Endschalter, 4 

Not -Halt, Schalter 

f. Schranke  

FSoE - Slave  

SDC (Keba)  

(3 I + 2 O)  

EC- Adr .: 4  

EC- ID: 4  

Slave an der 

zentralen 

Schranke  (Zufahrt 

Eingang) ï 

Zentral -Schranke:  

Generelle 

Freigabe?  

3 Schalter  

Freigabe f. 

Schranke  
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4.4.3.  Auswahl der Baugruppen / Netzwerk -Komponenten  
Nach dem Start des Programms SafePLC 2 muss zunächst die jeweilige Variante der SCU-x-

EC/x aus der ĂBibliothekñ ausgewählt werden ï durch Ziehen in das Hauptfenster (am 

Beispiel der SCU -1-EC)  ï Reiter ĂAnschlussplanñ.  

 

Über das Eigenschaftenfenster (rechts unten) können die Parameter  der angewählten 

Baugruppe , wie FSoE-Diagnose , Verbindungs - ID, etc. bestimmt werden.  

 

 
Abbildung 59 : Auswahl Master  

Für unser Beispiel wird hier eine SCU -1-EC eingefügt und im folgende Parameter eingegeben:  

Moduladresse:   0  (siehe Plan)  

Zykluszeit:   16ms   (aus dem Datenblatt)  

Lokales Netzwerk:  EtherCAT  (EtherCAT zum Zentralrechner)  

Seriennummer:   4  (Rückseite der Baugruppe)  

 

Nach dem Einfügen der FSoE-Master -Baugruppe wird automatisch der Auswahlordner für 

Slave -Baugruppen (FSoE-Slaves ) eingeblendet (vorher ausgeblendet).  

Anschließen können die Slave -Baugruppen  für Achsüberwachung und EAs hinzugefügt 

werden.  Im selben Fenster können auch die Ein -  oder Ausgänge der Baugruppe gewählt 

werden.  Eine Unterscheidung zwischen FSoE und EtherCAT wird hier nicht getroffen ï dies 

erfolgt via Parameter.  

 

Slaves für das Einlesen von Achsdaten:  

¶ SSB...   (Safe Sensor Box ï Geberdaten von 6 Gebern einlesen BBH)  

¶ SDUé  (Safe Drive Unit ï Geberdaten eines Gebers einlesen BBH)  

¶ In kremental Encoder Electronic GmbH  (ï Geberdaten eines Gebers einlesen )  

¶ SDC  (ï Externe Geberdaten  einlesen ( Option Geber , Keba )  
 

Slaves  für EAs:  

¶ Beck hoff EL é (IO -Baugruppe der Firma Beck hoff)  

¶ SIO -é  (Safe IO ï Ein-  und Ausgangsdaten BBH)  

¶ SDC  (ï Externe EA [ IO ] -Daten einlesen  Keba )  

 

Eigenschaftsfenster  
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Abbildung 60 : Auswahl Achs -  und IO -Slaves  [EA -Slaves]  

  

HINWEIS  

 

Falsch festgelegte oder eingestellte Parameter können zu Fehlfunktionen des 

Netzwerkes führen. (z.B. Datenverlust oder Zeitverzögerung von 

Eingangsdaten)  

 

HINWEIS  

 

Diese Baugruppen sind bereits vordefiniert und stehen bei Installation des 

SafePLC2 zur Verfügung. Andere Baugruppen können durch den Anwender 

eingegeben werden (siehe unten). Im Verdrahtungsplan wird je eingefügter 

Baugruppe ein eigenes Blatt angelegt.  

 

 

 

Abbildung 61 : Je Baugruppe ein Blatt  

 

Gemäß dem Beispiel werden folgende  Slave -Baugruppen  eingefügt:  

¶ SDU -  Automatiktor  ï Schaltschrank 1, Halle 13  ï BBH-Baugruppe  

¶ SIO  -  Rückseite Tor ï Schaltschrank 4, Halle 13  ï BBH-Baugruppe  

¶ SIO  -  Automatiktor ï Schaltschrank, Halle 15   ï BBH-Baugruppe  

¶ SDC -  Einlesen der Daten der zentralen Schranke  ï Keba -Baugruppe  
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Abbildung 62 : Baugruppenauswahl  

 
 

4.4.4.  FSoE-Einstellungen  der B augruppen / Netzwerk -Optionen  
Der FSoE -Master ist automatisch auf FSoE eingestellt und hat die voreingestellte Adresse 

0 (nicht änderbar) .  

Im Fenster ĂEigenschaftenñ des Mastergerªts ist es mºglich die ĂFSoE-Diagnose 

ausschaltenñ zu aktivieren bzw. zu deaktivieren.  

 

ĂFSoE Diagnose ausschaltenñ bedeutet, dass FSoE Verbindungsfehler keine  Alarmmeldung 

auf der Baugruppe auslösen.  
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4.4.5.  Optionales Feldbusinterface  
Bei den SCU -x-EC/NM Varianten besteht die Möglichkeit eine zusätzlich 

Feldbusschnittstelle zu konfigurieren.  

 

1.  Zunächst  muss  in der Master -Baugruppe die Einstellung ĂLokales Netzwerk ñ 

angewählt werden.  

 
Abbildung 63 : Netzwer kwahl  

 

 

2.  AnschlieÇend kann im Bibliotheksfenster ĂLokales Netzwerkñ ï das Symbol ĂFeldbus 

EtherCATñ angeklickt werden, um die Einstellungen im Fenster ĂEigenschaftenñ zu 

ändern.  Dort kann der zusätzliche  ĂNetzwerktypñ aus gewählt werden.  

 

        

Abbildung 64 : Netzwerk EtherCAT  
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4.4.6.  Festlegen  der Ein -  und Ausgänge der Baugruppen  
Nach der Auswahl der Baugruppen werden deren Ein -  und Ausgänge im SafePLC 2 ï Reiter 

ĂVerdrahtungsplanñ ï festgelegt .  

  

 
Abbildung 65 : IO -Element e einfügen  

Durch Auswählen und Ziehen in das Hauptfenster wird ein Ein -  oder Ausgangselement aus 

der Bibliothek (Fenster oben rechts) eingefügt.  

Dabei  wird via Abfragef enster abgefragt  mit welcher Baugruppe dieses Element 

(automatisch) verbunden werden soll.  

 

 
Abbildung 66 : Zusätzliches Bespiel zur Zuordnung zu einer Baugruppe  

 

Die Verbindung vom Element zum Ein -  / Ausgang der Baugruppe im Verdrahtungsplan  

erfolgt automatisch.  

 

HINWEIS  

 

Diese Zuordnung durch SafePLC2 muss auch dementsprechend durch die 

Verdrahtung umgesetzt werden. Die Baugruppe wird entsprechend 

programmiert und geht ggf. in den Fehlerzustand.  
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Für unser Beispiel hatten wir die Ein -  und Ausgänge festgelegt. Diese werden nun 

eingestellt:  

¶ Master mit Start -  und Hilfs -Taster, Not -Halt -Taster, Reset, 2 sicheren Ausgängen  

 

 
Abbildung 67 : IO -Elemente eingefügt  (Master )  

Die Zuordnung muss für jede Baugruppe incl. aller Slaves separat erfolgen.  

 

ACHTUNG  

 

Ein-  und Ausgänge des Slave -Geräts können nicht in der Hauptkonfiguration 

verknüpft werden!  

Hierzu muss ein neues Dokument erstellt werden. (nähere Beschreibung siehe 

Kapitel 4.4.7 )  

4.4.7.  Konfiguration des FSoE Slaves  
Die Zuordnung der Ein -  und Ausgänge muss für alle  freikonfigurierbaren Slaves (z.B. bei 

SDU-Baugruppen) separat in ein em  neue n Dokument  erfolgen.  

 

Bevor  Sie die Ein-  und Ausgänge des Slaves  konfigurieren können , müssen  Sie die 

jeweilige Slave -Baugruppe nochmals mit der Mouse  in der FSoE Master - Konfiguration  

anklick en . Das Eigenschaftenfenster erscheint  und ein Profil  kann aus gewähl t  werden.  

 

 

Abbildung 68  Einstellung  des Slave -Profils  in der FSoE-Masterkonfiguration  

Klick  
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Die Profile erscheinen  nun  im Browser  (links) . Ziehen Sie das jeweilige Profil des Slaves in 

den Funktionsplan . 

 

 
Abbildung 69  Slave -Profile im Funktionsplan  

 

HINWEIS  

 

Für die Slavebaugruppen SMX, SDU und SCU erfolgt  die Zuordnung der Ein -  

und Ausgänge separat. (Für die weitere Vorgehensweise siehe Kapitel 4.4.7.1 )  

Bei nicht freikonfigurierbaren Slaves kann die Konfiguration weiterhin in der 

Master -Konfiguration ausgeführt werden.  (siehe Kapitel 4.4.7.2 )  
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Bei eingefügten Slaves müssen/können die FSoE -Eigenschaften über das 

Eigenschaftenfenster eingestellt werden. Dazu muss die jeweilige Slave -Baugruppe 

nochmals mit der Mouse ausgewählt/angeklickt werden.  

 

 
Abbildung 70  FSoE-Einstellungen bei Slave -Baugruppen  

 

Folgende FSoE Daten können eingestellt werden:  

¶ Slave -Adresse (Zahl)    

­ Zur Bestimmung der Slave -Reihenfolge im FSoE -Netzwerk . 

¶ Watchdog -Zeit (i n ms)  

­ Zur Bestimmung der max. zulässigen  Zeitverzögerung je Baugruppe . 

¶ Verbindungs - ID [Connection -  ID]  

­ Zur Bestimmung der Zuordnung bei der Kommunikation (Protokoll).  

¶ Profil  

­ Zur Bestimmung des FSoE -Profils  

¶ Konfigurationstyp (wenn vorhanden)  

­ Zur Bestimmung der Konfigurationsart ï wahlweise ĂFSoE application 

parameter/ CoE using SRA ñ. 

 

 
Abbildung 71 : FSoE -Optionen für Slaves  
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Für die jeweiligen Baugruppen aus unserem Beispiel sind dies folgende 

Eigenschaften:   

    SDU   SIO1   SIO2   SDC  Kommentar  

Moduladresse:   1  2  3  4 wie im Plan 

festgelegt e 

Zykluszeit:   8ms   8 ms   8 ms   8ms  gem. Masterzyklus  

FSoE-Slave -Adr.  

und - ID:    1  2  3  4 wie im Plan  

FSoE-Watchdog:          200 ms           200 ms           200 ms   200 ms  

 

4.4.7.1.  Slave Profil -Erstellung  

Nachdem in der FSoE Master Konfiguration die Slave -Profile angelegt w urden, ö ffnen Sie 

ein neues Dokument . Fügen Sie nun ein Slave -Gerät als Master hinzu  (Master>SCU -x 

(Modular)>SCU Slave ..) und legen sie die Ein -  und Ausgangselemente fest .  

 

¶ Zuordnung aus unserem Beispiel :   

Slave 1 mit: Not -Halt, Start - /Reset , Lichtvorhang + 4 Ausgängen (Relais + 

Halbleiter für 2 Schaltschranken mit jeweiliger Signalleuchte.   

 

 
Abbildung 72  Neues Dokument,  Anschlussplan>  IO -Elemente hinzufügen Slave 1  

 


































































































































































































































































































































































































































































































































